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บทคัดย่อ 

 

 วัตถุประสงค์ของงานวิจัยชิ้นนี้ เพื่อหาค่าดัชนีพืชพรรณของข้าวโพดเลี้ยงสัตว์ส าหรับวิเคราะห์การขาดธาตุ
อาหารด้วยอากาศยานไร้คนขับ UAV และ เทคนิคการหาค่าดัชนีพืชพรรณในพ้ืนที่แปลงทดลอง งานวิจัยนี้น าเอา
เทคโนโลยีมาใช้ในทางการเกษตรเพ่ือประเมินการขาดธาตุอาหารในแปลงของข้าวโพดเลี้ยงสัตว์โดยใช้การส ารวจ
ด้วยการใช้อากาศยานไร้คนขับเข้ามาบินเพ่ือเก็บข้อมูลภาพถ่ายทางอากาศโดยจะท าการบินในเก็บข้อมูลในแต่ละ
ช่วงอายุของข้าวโพดเลี้ยงสัตว์เพ่ือน าไปวิเคราะห์ด้วยกระบวนการดัชนีพืชพรรณ เพ่ือหาดัชนีพืชพรรณของข้าวโพด
เลี้ยงสัตว์ในแปลงหาความแตกต่างของค่าดัชนีพืชพรรณที่มีความแตกต่างกันที่จะระบุได้ว่าในพ้ืนที่หรือในแปลงมี
การขาดธาตุอาหารของข้าวโพดเลี้ยงสัตว์โดยจะได้ภาพจากกล้อง MAPIR Survey 3 w ที่ติดตั้งกับอากาศยานไร้
คนขับ ที่ท าการบินเก็บภาพที่ได้เป็นไฟล์ RAW และ JPEG ท าการแปลงเป็น Tiff File โดยโปรแกรม MAPIR 
Camera Control และน าไปเข้ากระบวนการประมวลผลโดยซอฟต์แวร์รหัสเปิด OpenDroneMap (WebODM) 
เมื่อได้ภาพที่ผ่านการประมวลผลเสร็จเรียบร้อยให้น าเข้าสู่กระบวนการหาดัชนีพืชพรรณ (NDVI) โดยซอฟต์แวร์
รหัสเปิด (QGIS) เพ่ือประมวลผลออกมาเป็นภาพที่แสดงค่าของ ดัชนีพืชพรรณ(NDVI) และท าการจ าแนกข้อมูล 
(Classification) หาความแตกต่างของค่าดัชนีพืชพรรณ (NDVI) เพ่ือที่จะได้ทราบถึงการขาดธาตุอาหารภายใน
แปลงของข้าวโพดเลี้ยงสัตว์ 
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Abstract 

 

 The objective of this study is to find the Normalized Difference Vegetation Index (NDVI) 
of field corn in order to analyze the lack of nutrient by applying Unmanned Aerial Vehicle UAV 
and NDVI calculation technique. This study applies technology into agriculture in order to 
evaluate the lack of nutrient of field corn by using UAV to take aerial pictures of the field corn 
in each period and analyzing with NDVI process. The differences of NDVI values show the lack of 
nutrient of field corn. Those pictures are taken by MAPIR Survey 3w camera set with the UAV as 
RAW and JPEC files, converted into Tiff files by MAPIR Camera Control, and proceeded by 
OpenDroneMap (WebODM). The proceeded pictured will be analyzed for finding the NDVI using 
QGIS programme. The analyzed pictures with NDVI data will be classified to find out the 
differences of NDVI in order to know the lack of nutrient in the field corn. 

 

 

 

 


