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บทคัดย่อ 

 อุบัติเหตุทางถนนเป็นสาเหตุสำคัญหนึ่งที่นำมาสู่ความสูญเสียชีวิตและทรัพย์สิน โดยเฉพาะอย่างยิ่งความ

ปลอดภัยทางถนนเป็นหนึ่งในหัวใจสำคัญของการช่วยป้องกันการเกิดอุบัติเหตุทางถนน ดังนั้นการประเมินความ

เสี่ยงของลักษณะกายภาพทางถนนจึงเป็นงานที่มีความสำคัญต่อการตรวจสอบความปลอดภัยทางถนน งานวิจัยนี้

มีจุดมุ่งหมายเพื่อศึกษาการสร้างแบบจำลองสามมิติสำหรับการประเมินความเสี่ยงลักษณะทางกายภาพของถนน

ด้วยการสำรวจด้วยภาพถ่ายจากอากาศยานไร้คนขับ เพื่อลดระยะเวลาในการเก็บข้อมูลของเจ้าหน้าที่ตรวจสอบ

ความปลอดภัยทางถนน โดยจะทำการสำรวจเก็บข้อมูลภาพถ่ายจากอากาศยานไร้คนขับด้วย DJI Phantom 4 

Pro ที่ระดับความสูงบินเหนือพ้ืนดิน 50 เมตร และ 70 เมตร จากนั้นทำการประมวลผลเพ่ือสร้างแบบจำลองสาม

มิติและนำผลที่ได้มาประเมินลักษณะทางกายภาพถนนด้วยสายตาด้วยโปรแกรม Agisoft Metashape ผลจาก

การวิจัยพบว่า การประเมินความถูกต้องของแบบจำลองสามมิติของถนนที่ระดับความสูงบิน 50 และ 70 เมตรมี

ความคลาดเคลื่อนใกล้เคียงกัน ซึ่งแบบจำลองสามมิติที่ได้มีความถูกต้องอยู่ในระดับเดซิเมตร ส่วนการประเมิน

ความครบถ้วนของแบบจำลองสามมิติพบว่า ความครบถ้วนแบบจำลองสามมิติจากที่ระดับความสูงบิน 50 เมตร มี

ความสมบูรณ์มากกว่าจากที่ระดับความสูงบิน 70 เมตร สำหรับการประเมินความเสี่ยงของลักษณะทางกายภาพ

ถนนจากแบบจำลองสามมิติพบว่าการกำหนดความเร็วที่เหมาะสมต่อความโค้งถนนควรไม่เกิน 40 กิโลเมตรต่อ

ชั่วโมงตามคำแนะนำด้านความปลอดภัยทางถนน ดั้งนั้นการสำรวจด้วยภาพถ่ายจากอากาศยานไร้คนขับสามารถ

ถูกนำไปใช้กับการตรวจสอบอย่างเบื ้องต้นของความปลอดภัยถนนทางกายภาพเพื่อการจัดทำแนวทางการ

ปรับปรุงความปลอดภัยทางถนนให้หน่วยงานที่เกี่ยวข้องต่อไป 
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Abstract 

 

Road accidents are one of a serious cause that pose a threat to human life and economic loss. In 
particular, road safety is one of the keys to help prevent road accident. Thus, the risk assessment 
of physical roads is very important for road safety audits. This research aims to study the three-
dimensional model reconstruction for the risk assessment of the physical conditions along the 
road using UAV photogrammetry in order to help reduce the process of data collection by road 
inspector. Image acquisition for UAV photogrammetry was taken using DJI Phantom 4 Pro at 50 
and 70 m of flight attitude from the ground. Then, the imagery from UAV was processed using 
Agisoft Metashape to generate a 3D model and evaluate the physical conditions of the road by 
visualization. The research results found that for the accuracy assessment of the 3D models of 
the road obtained from a flight attitude at 50 and 70 meters, the errors were insignificantly 
different. Both models could provide accuracy in decimeter-level. However, the completeness of 
the 3D model obtained from a UAV flight attitude at 50 meters had more than from at 70 meters. 
For the risk assessment of physical roads from the 3D model, the optimal speed limits on the 
curve should be 40 km/hr following a guiding device on road safety. Therefore, UAV 
photogrammetry can be utilized to initially investigate physical road safety for providing guidelines 
for road safety improvement to the relevant agencies. 
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