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บทที่ 1 

บทน า 

1.1. ที่มาและความส าคัญของปัญหา 

ช่วงทศวรรษที่ผ่านมามีการแข่งขันในการน าทางและการให้บริการด้านต าแหน่งทางภูมิศาสตร์ 
ภูมิศาสตร์โดยใช้อุปกรณ์พกพาเคล่ือนท่ี เช่น โทรศัพท์มือถือ หรืออุปกรณ์อื่นๆ ผ่านสัญญาณเครือข่าย
ของผู้ให้บริการ ซึ่งมีความจ าเป็นอย่างยิ่งท่ีจะต้องมีข้อมูลเชิงพื้นท่ีอย่างละเอียด ท่ีสามารถใช้ในพื้นท่ี
การใช้งานต่างๆได้ และรวมถึงการรวบรวมข้อมูลเชิงพื้นท่ีด้วยต้นทุนท่ีต่ า เพื่อรองรับความต้องการท่ี
เพิ่มข้ึนของการบริการ 

ส าหรับระบบการน าทางตามต าแหน่งของข้อมูลท่ีผู้วิจัยน ามาศึกษางานวิจัยมีท้ังหมด 3 ข้อมูล 
ดังนี้ ข้อมูล OpenStreetMap (OSM) ข้อมูล Google Map และ ข้อมูลกรมพัฒนาท่ีดิน ซึ่งข้อมูลของ
กรมพัฒนาท่ีดินเป็นข้อมูลท่ีไม่ฟรี ข้อมูล Google Map ไม่สามารถดาวน์โหลดได้ แต่ข้อมูล OSM เป็น
ข้อมูลเชิงพื้นท่ี ท่ีเราสามารถเข้าถึงการใช้งานได้ฟรีและเปิดกว้าง แต่อย่างไรก็ดีปัญหาของการน าไปใช้
กรณีท่ีข้อมูลไม่มีความถูกต้องและมีการอัพเดทนั้น จะส่งผลให้เกิดการวิเคราะห์ข้อมูลเชิงพื้นท่ีใน
ฐานข้อมูลท่ีเราได้ดาวน์โหลดมานั้นไม่ประสิทธิภาพ  ไม่มีความน่าเช่ือถือในแหล่งข้อมูลนั้น และอาจ
ท าให้ผู้ใช้งานนั้นเผยแพร่ข้อมูลท่ีผิดจนท าให้ผู้ท่ีใช้บริการเข้าใจผิดตามไปด้วย  

ข้อมูล OSM เป็นข้อมูลท่ีผู้ใช้งานสามารถใช้งานได้ฟรี ( Open Data ) โดยอยู่ภายใต้การระบุ 
ไว้ว่า OSM นั้นมีการแสดงลักษณะทางกายภาพท่ีถูกต้องแม่นย าทางเรขาคณิต มีประสิทธิภาพในการ
ใช้งานข้อมูล  และเป็นหนึ่งในโครงการท่ีส าคัญท่ีสุดส าหรับการท าแผนท่ีโดยสมัครใจ ซึ่งมีการอัพเดท
ทุกช่ัวโมง ข้อมูลมีความกว้างและหลายช้ันท าให้ต าแหน่งท่ัวไปมีคุณภาพค่อนข้างยากท่ีจะเรียนรู้ ส่วน
การใช้ข้อมูลจะมีข้อจ ากัดทางภูมิศาสตร์ของคุณสมบัติท่ีแตกต่างกัน โดยมีสถาบันการศึกษา หน่วยงาน
บางหน่วยงาน มีการน าข้อมูล OSM มาใช้ในการเรียน การสอน การท างานในพื้นท่ีเล็กๆ ไม่ว่าจะเป็น
การท า Network Analysis การแสดงแผนผังถนนในชุมชน 

เทคโนโลยีภูมิสารสนเทศถูกน ามาใช้เป็นเครื่องมือส าคัญในการน าไปใช้สนับสนุนการตัดสินใจ 
และการแก้ปัญหาในหลายด้านไม่ว่าจะเป็นด้านส่ิงแวดล้อม ภัยพิบัติ เกษตรกรรม สาธารณสุข การ
ท่องเท่ียว งบประมาณ ความมั่นคง เป็นต้น ซึ่งงานท่ีกล่าวมานี้บางงานก็ใช้ข้อมูลจาก OSM แต่อย่างไร
ก็ดีในบางพื้นท่ียังขาดความถูกต้องเชิงต าแหน่งและปริมาณเชิงพื้นท่ีของข้อมูล OSM เช่น ถนนบางเส้น
ยังไม่มีการอัพเดท หรือ ถนนมีความคลาดเคล่ือนซึ่งต าแหน่ง โดยปัญหาเหล่านี้อาจเป็นอุปสรรคในการ
น าข้อมูลจาก OSM ไปพัฒนางานดังกล่าว 
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ปัจจุบันข้อมูลภูมิสารสนเทศเป็นแบบเปิดท่ีไม่มีค่าใช้จ่าย มีการให้บริการเป็นจ านวนมากและ 
มีความหลากหลายของคุณภาพและคุณลักษณะด้านต่างๆ ไม่ว่าจะเป็น ความละเอียดถูกต้องเชิง
ต าแหน่ง ความน่าเช่ือถือและความถูกต้องทางต าแหน่งข้อมูล ส าหรับการประยุกต์ใช้ระบบภูมิ
สารสนเทศนั้นนอกจากข้อมูลภูมิสารสนเทศท่ีมีคุณภาพแล้วซอฟต์แวร์ภูมิสารสนเทศส าหรับการ
ประมวลผลข้อมูล เป็นส่ิงท่ีไม่อาจละเลยได้ในการท างาน งานวิจัยนี้มีวัตถุประสงค์คือ เพื่อเปรียบเทียบ
ค่าความถูกต้องเชิงปริมาณและต าแหน่งเชิงพื้นท่ีของข้อมูล OpenStreetMap เทียบกับข้อมูลของ 
Google Map และ ข้อมูลของกรมพัฒนาท่ีดิน เพื่อใช้เป็นเกณฑ์ในการทราบถึงค่าความละเอียด ค่า
ความถูกต้องเชิงปริมาณและต าแหน่งเชิงพื้นท่ีของข้อมูล OpenStreetMap ข้อมูล Google Map 
และข้อมูลกรมพัฒนาท่ีดินก่อนน าไปใช้งาน 
 
1.2. จุดมุ่งหมายของการศึกษา 

เพื่อเปรียบเทียบความถูกต้องเชิงปริมาณและต าแหน่งเชิงพื้นท่ีของข้อมูล OpenStreetMap 
เทียบกับข้อมูลของ Google Map และ ข้อมูลของกรมพัฒนาท่ีดิน ในเขตอ าเภอนครไทย จังหวัด
พิษณุโลก 
 
1.3. ขอบเขตของงานวิจัย 

1.3.1. ขอบเขตด้านพื้นที่ 
ที่ต้ังและอาณาเขต 

อ าเภอนครไทย ห่างจากตัวจังหวัดพิษณุโลกประมาณ 107 กิโลเมตร และมีอาณาเขตท่ีติดต่อ 
กับอ าเภอข้างเคียง ดังนี้ ทิศเหนือ  ติดต่อกับอ าเภอชาติตระการ จังหวัดพิษณุโลก อ าเภอน้ าปาด 
จังหวัดอุตรดิตถ์ และอ าเภอนาแห้ว จังหวัดเลย ทิศตะวันออก  ติดต่อกับอ าเภอด่านซ้าย จังหวัดเลย 
และอ าเภอเขาค้อ จังหวัดเพชรบูรณ์ ทิศใต้ ติดต่อกับอ าเภอวังทอง จังหวัดพิษณุโลก และอ าเภอเขาค้อ 
จังหวัดเพชรบูรณ์ ทิศตะวันตก ติดต่อกับอ าเภอชาติตระการ และอ าเภอวังทอง จังหวัดพิษณุโลก 

ขนาดพื้นที่ศึกษา 
          อ าเภอนครไทย จังหวัดพิษณุโลก มีเนื้อที่ประมาณ 2,220.374 ตารางกิโลเมตร หรือประมาณ 
279,393.75 ไร่  

เขตการปกครอง 
อ าเภอนครไทย จังหวัดพิษณุโลก แบ่งการปกครองออกเป็น 11 ต าบล ได้แก่  ต าบลนครไทย 

ต าบลบ้านแยง ต าบลหนองกะท้าว ต าบลนาบัว ต าบลยางโกลน ต าบลนครชุม ต าบลน้ ากุ่ม ต าบลเนิน
เพิ่ม ต าบลบ่อโพธิ์ ต าบลบ้านพร้าว ต าบลห้วยเฮี้ย 
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ขอบเขตพื้นที่ศึกษา อ าเภอนครไทย จังหวัดพิษณุโลก 

 
 

ภาพที่ 1.1 ขอบเขตด้านพื้นท่ี 
 

1.3.2. ขอบเขตของเนื้อหา 
1.3.2.1. ข้อมูล OpenStreeMap ในเขตจังหวัดพิษณุโลก 
1.3.2.2. ข้อมูล Google Map ในเขตจังหวัดพิษณุโลก 
1.3.2.3. ข้อมูลกรมพัฒนาท่ีดิน ในเขตจังหวัดพิษณุโลก 
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1.4. ประโยชน์ที่คาดว่าจะได้รับ 
1.4.1. ได้โมเดลท่ีช่วยในการเปรียบเทียบข้อมูล OpenStreetMap ข้อมูล Google Map และ 

ข้อมูลกรมพัฒนาท่ีดิน 
1.4.2. ได้รู้ว่าข้อมูลท่ีต้องการน ามาศึกษามีประสิทธิภาพและความถูกต้องมากน้อยเพียงใด 

 
1.5. ค าถามงานวิจัย 

การศึกษางานวิจัยนี้เป็นการเปรียบเทียบค่าความถูกต้องเชิงปริมาณและต าแหน่งเชิงพื้นท่ีของ 
ข้อมูล OpenStreetMap กับข้อมูลของ Google Map และข้อมูลของกรมพัฒนาท่ีดิน ว่ามีการอัพเดท
หรือมีความเหมาะสมในการใช้งานต่างกันอย่างไร และข้อมูลไหนมีความน่าเช่ือถือมากกว่ากัน  
 
1.6 สมมติฐานงานวิจัย 

ข้อมูลของ Google Map และข้อมูลของกรมพัฒนาท่ีดิน มีค่าความถูกต้องเชิงปริมาณและ 
ต าแหน่งเชิงพื้นท่ีในการใช้งานมากกว่าข้อมูลของ  OpenStreetMap เนื่องจากข้อมูล Google Map 
และข้อมูลกรมพัฒนาท่ีดิน มีการอัพเดทข้อมูลท่ีบ่อยและมีการแยกรายละเอียดบนพื้นท่ีได้มากกว่า
ข้อมูลของ OpenStreetMap 
 
1.7 นิยามศัพท์เฉพาะ 

ความหมายของนิยามศัพท์ซึ่งเกี่ยวข้องกับงานวิจัยมีดังนี้ 
QGIS เป็นโปรแกรม Desktop GISประเภทหนึ่งท่ีมีประสิทธิภาพในการน ามาใช้จัดการข้อมูล 

ปริภูมิจัดอยู่ในกลุ่มซอฟต์แวร์รหัสเปิด (Free and Open Source Software : FOSS) ท่ีใช้งานง่าย 
ลักษณะการใช้งานเป็นแบบ Graphic User Interface ซึ่งสะดวกต่อการใช้งานไม่ว่าจะเป็นการเรียกใช้
ข้อมูลภาพ ข้อมูลตาราง สามารถสืบค้นข้อมูลวิเคราะห์ข้อมูลและน าเสนอข้อมูลได้ในรูปแบบแผนท่ี
สามารถเรียกใช้ข้อมูลเวกเตอร์    แรสเตอร์ ในรูปแบบท่ีเป็นมาตรฐานแพร่หลาย เช่น Shapefile และ 
GeoTIFF  สามารถแก้ไข Shape File format สนับสนุนการวิเคราะห์เชิงพื้นท่ี (Spatial Analysis) 
ในเบ้ืองต้นและการแสดงผลข้อมูลเชิงต าแหน่งในรูปแบบของแผนท่ี การสร้างและการแก้ไข ข้อมูลเชิง
ต าแหน่ง (Spatial Data) และข้อมูลตาราง (Attribute Data) สามารถจัดการข้อมูลได้ง่ายข้ึน 

GRASS GIS (Geographic Resources Analysis Support System) เป็นชุดซอฟต์แวร์ 
ท่ีใช้ส าหรับการจัดการข้อมูลเชิงพื้นท่ีและการวิเคราะห์ การประมวลผลภาพกราฟิก และการผลิตแผน
ท่ี การสร้างแบบจ าลองเชิงพื้นท่ี และการสร้างภาพ ปัจจุบัน GRASS GIS นิยมใช้ในด้านการศึกษา 
และการค้าการลงทุนท่ัวโลก ตลอดจนหน่วยงานของรัฐ 
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   OpenStreetMap เป็นโครงการความร่วมมือในการสร้างแผนท่ีฟรี ท่ีสามารถแก้ไขแผนท่ี 
ของโลกได้ โดยมีสโลแกน The Free Wiki World Map หรือ วิกิพีเดียแผนท่ีโลก นักพัฒนาสามารถ
น าข้อมูลไปสร้างเป็น api ได้ฟรีๆ แต่ต้องมีการให้ credit OpenStreetMap และท าตามสัญญา
อนุญาตของ OpenStreetMap 

    Google Map เป็นการบริการเกี่ยวกับแผนท่ี ผ่านเว็บบราวเซอร์ ของ Google โดยท่ีเรา 
สามารถเปิดเว็บไซต์จากเครื่องคอมพิวเตอร์เครื่องใดก็ได้ เพื่อเปิดใช้บริการแผนท่ีของ Google Map 
ซึ่งความสามารถของ Google Map มีดังนี้ 
          1. สามารถใช้วางแผนการเดินทางได้ 
          2. สามารถตรวจสอบระยะทางถนนได้ 
          3. สามารถตรวจสอบความกว้างยาวของพื้นท่ีต่างๆ ได้ 
          4. สามารถตรวจสอบเนื้อท่ีของพื้นท่ี ท่ีเราต้องการได้ 
          5. สามารถน าแผนท่ีไปใช้งานได้ในเว็บของเราเอง เช่น ก าหนดท่ีต้ังของ อบต. เป็นต้น 
          6. สามารถประยุกต์สร้างฐานข้อมูลเพื่อการใช้งาน เช่น ระบบแผนท่ีภาษีได้ เป็นต้น 

    กรมพัฒนาที่ดิน  ( Land Development Department : LDD ) เป็นหน่วยงานใน 
กระทรวงเกษตรและสหกรณ์ มีหน้าท่ีในการศึกษา ส ารวจ วิเคราะห์และวิจัยท่ีดิน เพื่อก าหนดนโยบาย
และวางแผนการใช้ท่ีดิน เพื่อพัฒนาท่ีดิน ในการให้บริการด้านการวิเคราะห์ ตรวจสอบและให้
ค าแนะน าเกี่ยวกับดิน น้ า พืช ปุ๋ย และท่ีเกี่ยวกับการพัฒนาท่ีดิน  มีการถ่ายทอดผลการศึกษา ค้นคว้า 
และให้บริการด้านการพัฒนาท่ีดินแก่ส่วนราชการท่ีเกี่ยวข้องและเกษตรกร มีปฏิบัติการอื่นใดตามท่ี
กฎหมายก าหนด ให้เป็นอ านาจหน้าท่ีกรมพัฒนาท่ีดินหรือท่ีกระทรวง หรือคณะรัฐมนตรีมอบหมาย 
ซึ่งสามารถติดต่อได้จากเว็บไซต์ https://www.ldd.go.th 
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1.8. กรอบแนวคิดในการวิจัย 
 ในการศึกษาการเปรียบเทียบค่าความถูกต้องเชิงปริมาณและเชิงต าแหน่งของพื้นท่ีของข้อมูล 

OpenStreetMap เทียบกับข้อมูลของ Google Map และ ข้อมูลของกรมพัฒนาท่ีดิน ในเขตอ าเภอ
นครไทย จังหวัดพิษณุโลก ได้วางกรอบแนวคิดในการศึกษาดังภาพ 1.2 
 

 
 

ภาพที่ 1.2 กรอบแนวความคิด 
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บทที่ 2 

เอกสารและงานวิจัยที่เก่ียวข้อง 

  ในการศึกษาวิเคราะห์การเปรียบเทียบค่าความถูกต้องเชิงปริมาณและเชิงต าแหน่งของพื้นท่ี 
ของข้อมูล OpenStreetMap เทียบกับข้อมูลของ Google Map และ ข้อมูลของกรมพัฒนาท่ีดิน ใน
เขตอ าเภอนครไทย จังหวัดพิษณุโลก ผู้วิจัยได้ศึกษาเอกสารงานวิจัยท่ีเกี่ยวข้อง โดยสรุปสาระส าคัญ
แบ่งออกเป็น 3 หัวข้อ ดังต่อไปนี้  

2.1 ข้อมูลท่ัวไปของพื้นท่ีศึกษา 
2.2 เอกสารและแนวคิดทฤษฎีท่ีเกี่ยวข้อง 

2.2.1. OpenStreetMap 
2.2.2. Google Map 
2.2.3. กรมพัฒนาท่ีดิน 
2.2.4. QGIS 
2.2.5 GRASS GIS 

2.3 งานวิจัยท่ีเกี่ยวข้อง 
 

2.1 ข้อมูลทั่วไปของพื้นที่ศึกษา 
2.1.1. สภาพภูมิศาสตร์ 
อ าเภอนครไทย อยู่ห่างจากตัวเมืองจังหวัดพิษณุโลก ไปทางตะวันออกเฉียงเหนือประมาณ 96  

กิโลเมตร ตามเส้นทางหลวงเอเชียหมายเลข 12 สายพิษณุโลก-หล่มสัก เล้ียวซ้ายตรงกิโลเมตรท่ี 67 
ผ่านต าบลบ้านแยงไปถึงอ าเภอนครไทย 29 กิโลเมตร มีเนื้อท่ีประมาณ 2,220.374 ตารางกิโลเมตร 
หรือประมาณ 279,393.75 ไร่ 

2.1.2. อาณาเขต 
อ าเภอนครไทย มีอาณาเขตติดต่อกับอ าเภอข้างเคียง ดังนี้ 

          ทิศเหนือ  ติดต่อกับอ าเภอชาติตระการ จังหวัดพิษณุโลก อ าเภอน้ าปาด จังหวัดอุตรดิตถ์  
และอ าเภอนาแห้ว จังหวัดเลย 
          ทิศตะวันออก  ติดต่อกับอ าเภอด่านซ้าย จังหวัดเลย และอ าเภอเขาค้อ จังหวัดเพชรบูรณ์ 
          ทิศใต้ ติดต่อกับอ าเภอวังทอง จังหวัดพิษณุโลก และอ าเภอเขาค้อ จังหวัดเพชรบูรณ์ 
          ทิศตะวันตก ติดต่อกับอ าเภอชาติตระการ และอ าเภอวังทอง จังหวัดพิษณุโลก 
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2.1.3. ลักษณะภูมิประเทศ 
จังหวัดพิษณุโลก ต้ังอยู่ในภาคเหนือตอนล่าง โดยมียุทธศาสตร์ทางภูมิศาสตร์ในด้านท่ีต้ัง ซึ่งมี 

ลักษณะ เ ด่น เฉพาะ ตัว  เนื่ อ งจา กมี ส่ วน ท่ี เ ช่ือม ต่อกับภาคกลางกับภาคเหนือและภาค
ตะวันออกเฉียงเหนือของประเทศ เป็นจังหวัดท่ีมีลักษณะเช่ือมต่อไปยังประเทศต่างๆ ในภูมิภาคอินโด
จีน โดยมีภูมิประเทศติดต่อกับเทือกเขาท่ีพาดจากภาคเหนือ เป็นท่ีกั้นแบ่งเขตกับแขวงไขยบุรีของ
สาธารณรัฐประชาธิปไตยประชาชนลาว ลักษณะภูมิประเทศของจังหวัดพิษณุโลก ตัวเมืองพิษณุโลก
ต้ังอยู่บนสองฝ่ังแม่น้ าน่าน ทางตอนเหนือและตอนกลางเป็นเขตท่ีราบสูงและมีขอบเขตภูเขาสูง ด้าน
ตะวันออกและตะวันออกเฉียงเหนือ ซึ่งอยู่ในท้องท่ีอ าเภอวังทอง อ าเภอวัดโบสถ์ อ าเภอชาติตระการ 
และอ าเภอเนินมะปราง ท้ังนี้เขตท่ีราบหุบเขานครไทย และท่ีราบหุบเขาชาติตระการด้วย โดยท่ีหุบเขา
นครไทยเป็นท่ีราบดินตะกอนท่ีอุดมสมบูรณ์ท่ีมีลักษณะเป็นแบบคุ้งกระทะ ส่วนท่ีราบหุบเขาชาติ
ตระการ มีรูปร่างคล้ายพระจันทร์เส้ียว เป็นท่ีราบดินตะกอนท่ีอุดมสมบูรณ์เช่นเดียวกัน พื้นท่ี
ตอนกลางทางใต้เป็นท่ีราบ และตอนใต้เป็นท่ีราบลุ่ม โดยเฉพาะบริเวณลุ่มน้ าน่านและแม่น้ ายม เป็น
ย่านการเกษตรที่ส าคัญท่ีสุดของจังหวัด ซึ่งอยู่ในท้องท่ีอ าเภอบางระก า อ าเภอเมืองพิษณุโลก อ าเภอ
พรหมพิราม อ าเภอเนินมะปราง และบางส่วนในอ าเภอวังทอง ส าหรับภูเขาสูงในเขตจังหวัดพิษณุโลก
ส่วนใหญ่อยู่ทางตอนกลางของจังหวัด ซึ่งได้แก่ เขาช่องลม เขาอุโมงค์ เขาคันโช้ง เขาสมอแครง และ
เขาฟ้า ด้านตะวันออกเป็นเทือกเขาต่อเนื่องจากตอนใต้ของจังหวัดอุตรดิตถ์ ต่อเนื่องมาทางใต้ติดกับ
จังหวัดเพชรบูรณ์ ในพื้นท่ีต้ังแต่อ าเภอชาติตระการ อ าเภอนครไทย อ าเภอวังทอง และอ าเภอเนิ น
มะปราง ลักษณะแบ่งแนวเขตจังหวัดพิษณุโลกกับจังหวัดเลยและจังหวัดเพชรบูรณ์ 

ภูมิประเทศของอ าเภอนครไทย แบ่งออกเป็น 3 เขต ใหญ่ ๆ คือ เขตท่ีราบภูเขา พื้นท่ีราบของ 
เมืองนครไทย มีรูปแบบ กระทะหงาย มีพื้นท่ีสูงและภูเขาเป็นขอบของท่ีราบ ตอนกลางของท่ีราบเป็น
ท่ีต้ังตัวเมืองนครไทย มีลักษณะเป็นเนินดินสูงคล้ายหลังเต่า น้ าไม่ท่วม มีคูน้ าคันดิน 3 ช้ัน ล้อมรอบไป
ตามเนินดินธรรมชาติ รอบ ๆ เนินดินเป็นท่ีราบลุ่ม มีความอุดมสมบูรณ์ เพราะในฤดูฝนน้ าจะขังและ
พัดพาดินตะกอนมาทับถมทุกปี จึงเป็นพื้นท่ีท่ีเหมาะแก่การเพาะปลูก พื้นท่ีเหมาะในการประกอบ
อาชีพเกษตรกรรม ได้แก่ บ้านน้ าล้อม บ้านน้ าทวน บ้านบุ้งหอย บ้านหนองลาน บ้านหนองน้ าสร้าง 
บ้านห้วยแก้ว เป็นต้น เขตท่ีสูงหรือเขตท่ีราบลาดเชิงเขา ในบริเวณนี้พื้นท่ีมีลักษณะเป็นเนินดินขนาด
ไม่สูงนักและต้ังอยู่ในท่ีราบลาด เชิงเขา มีล าธารล าห้วยสายส้ัน ๆ ไหลผ่าน น้ าไม่ท่วม พื้นท่ีอุดม
สมบูรณ์เหมาะในการท าการเกษตรกรรม ได้แก่ บ้านโคกคล้าย บ้านโคกทอง บ้านโนนจันทร์ บ้านโนน
ตาโพน บ้านโนนมะเกลือและบ้านโนนนาก่าม เป็นต้น เขตภูเขาสูง แบ่งออกเป็น 2 เขตใหญ่ๆ คือ เขต
ภูเขาสูงด้านทิศตะวันออก แนวเขาจะเรียงรายล้อมรอบ ชุมชนโบราณเมืองนครไทย ต่ังแต่บริเวณด้าน
ทิศตะวันออกเฉียงใต้ไปถึงบริเวณด้านทิศตะวันออกเฉียงเหนือ ได้แก่ เขาทางอ้อยอึ่ง เขานาตาดี เขาภู 
เขาขม้ิน เขาน้อย เขาหินร่องกล้า เขาค้อ เขาน้ าริน เขาดิน เขาช้างล้วง เขายอด และเขาตีนตก เป็นต้น  
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เขตภูเขาสูงด้านทิศตะวันตก มีทิวเขาสลับซับซ้อน วางตัวต้ังแต่ทิศตะวันตกเฉียงเหนือ จนถึงทิศ
ตะวันตกเฉียงใต้ ได้แก่ ทิวเขากระยาง เขาน้ าคลาด เขาวังภูเว้ย และเขาลมน้อย เป็นต้น  

2.1.4. ลักษณะภูมิอากาศ 
ลักษณะภูมิอากาศ เนื่องจากสภาพภูมิประเทศของอ าเภอไทยประกอบด้วย ท่ีราบ หุบเขาและ 

ภูเขาสูง จึงท าให้มีภูมิอากาศแตกต่างจากอ าเภออื่นๆ ในจังหวัดพิษณุโลก ดังนี้ ฤดูร้อน อากาศแห้ง
แล้ง ร้อนจัดในเดือนเมษายนและไปส้ินสุดฤดูร้อนในเดือนพฤษภาคม ฤดูฝน เริ่มต้ังแต่เดือนพฤษภาคม 
และไปส้ินสุดในเดือนตุลาคมอากาศในเดือนนี้จะมีความช้ืนสูง มีฝนตกชุก ตอนกลางคืน อากาศเย็นถึง
เย็นมาก ฤดูหนาว เริ่มต้ังแต่ เดือนตุลาคมไปถึงต้นเดือนกุมภาพันธ์ช่วงนี้อากาศหนาวเย็นและแห้งแล้ง
ในเดือนมกราคม อากาศจะหนาวเย็นท่ีสุดประมาณ 7-3 องศาเซลเซียส 

2.1.5. การคมนาคม 
ในอดีตอ าเภอนครไทย ใช้แม่น้ าแควน้อย และสาขาเป็นเส้นทางคมนาคมท้ังภายในชุมชุนและ 

เมืองใกล้เคียง นอกจากการคมนาคมทางน้ าชาวอ าเภอนครไทยนิยมใช้การคมนาคมทางบก คือการ
เดินและการใช้ม้า แต่ปัจจุบันมีถนนลาดยางและคอนกรีตผ่านต าบลต่างๆ ได้สะดวก ส่วนอ าเภอและ
จังหวัดต่างๆ มีถนนลาดยางสายส าคัญๆ 3 สาย ดังนี้ 

1. ถนนสายนครไทย-บ้านแยง เป็นถนนท่ีสร้างติดต่อกับถนนสายพิษณุโลก-หล่มสัก 
2. ถนนสายนครไทย-ชาติตระการ เป็นถนนผ่านหุบเขาแคบๆ ระหว่างนครไทย–ชาติตระการ 

ถนนสายนี้สร้างติดต่อกับทางหลวงสายสุโขทัย-อุตรดิตถ ์
3. ถนนสายนครไทย-อ าเภอด่านซ้าย จังหวัดเลย ถนนสายนี้สร้างเช่ือมติดต่อกับพื้นท่ีจังหวัด 

ต่างๆ ในเขตตะวันออกเฉียงเหนือ 
2.1.6. โครงสร้างทางสังคม 
สังคมของอ าเภอนครไทยประกอบด้วยประชากร 2 กลุ่มใหญ่ๆ คือ คนพื้นเมืองและคนอพยพ 

เข้ามาต้ังถิ่นฐาน บุคคลท้ังสองกลุ่มได้น าวัฒนธรรมด่ังเดิมของตนมาผสมผสานกับวัฒนธรรมท้องถิ่น 
นครไทยจนกลายเป็นวัฒนธรรมของท้องถิ่น เช่น ภาษา และความเช่ือ สภาพความเป็นอยู่ของชาวนคร
ไทยประชาชนส่วนใหญ่ด ารงชีวิตแบบง่ายๆ ให้ความเคารพนับถือผู้อาวุโส นับถือญาติ ผู้ใหญ่หรือผู้
อาวุโส มีความสามัคคี มีน้ าใจโอบอ้อมอารี ในอดีต (ประมาณพุทธศักราช 2520-2527) ในเขตอ าเภอ
นครไทยไม่มีโจรผู้ร้าย กลางคืนไม่ต้องปิดประตูบ้านและของใช้ต่างๆ ท่ีวางท้ิงไว้นอกบ้านจะไม่หาย 
ส่วนลักษณะครอบครัวของชาวนครไทยจะมีลักษณะเป็นครอบครัวใหญ่ ประกอบด้วยปู่ย่ า ตา ยาย 
พ่อ แม่และลูก เมื่อแต่งงานแล้วจะปลูกบ้าน เรือนอยู่ในบริเวณใกล้ ๆ ครอบครัวเดิม ทุกครอบครัวจะ
มีความสัมพันธ์กันด้านแรงงาน คือ มีการช่วยเหลือกันท างาน เช่น ลงแขก และถ้าบุคคลใดอพยพไปอยู่
ต่างถิ่นก็จะกลับมาประกอบพิธีกรรมหรือมาร่วมงานของ ท้องถิ่น เช่น งานพิธีปักธงชัย พิธีบวชพระ 
พิธีไหว้บรรพบุรุษ และสภาพทั่ว ๆ ไปด้านความเป็นอยู่ในปัจจุบันอ าเภอนครไทยมีความเจริญมีตลาด 



10 
 

 
 

มีท่ีจอดรถ มีถนนท่ีจัดอยู่ในระดับพัฒนาแล้วสภาพสังคมและสภาพเศรษฐกิจท่ีเปล่ียนแปลง เช่น ใน
ยุค I M F ท าให้สภาพโครงสร้างทางสังคมของชาวนครไทยเปล่ียนแปลงไปบ้าง เช่น ไม่มีการลงแขก มี
การว่าจ้างแทนและมีโจรกรรมมากขึ้นแต่เรื่องน้ าใจชาวนครไทยยังมีความผูกพัน ในระบบเครือญาติดี
มากและยังไม่ท้ิงประเพณีเก่าแก่ของสังคมพื้นบ้านของชาวนคร ไทย คือ ใครมาถึงเรือนชานต้อง
ต้อนรับ ซึ่งยึดถือปฏิบัติกันตลอดมา 
 
2.2 เอกสารและแนวคิดทฤษฎีที่เก่ียวข้อง 

ข้อมูลเชิงพื้นท่ี (Spatial Data) คือ ข้อมูลระบบสารสนเทศภูมิศาสตร์เกี่ยวข้องกับต าแหน่งท่ี 
ต้ังข้อมูลต่างๆ บนพื้นโลก ท่ีมีระบบพิกัด โดยจัดเก็บเป็นสัญลักษณ์ 3 รูปแบบ คือ จุด (Point) เส้น 
(Line) และเส้นรอบรูปปิด (Polygon) ลักษณะข้อมูลเป็น Vector ประกอบด้วยจุดพิกัดแนวราบ (X,Y) 
หรือแนวด่ิง (Z) หรือ Cartesian Coordinate System ซึ่งการท่ีจะบันทึกข้อมูลเรื่องไหน ด้วย
สัญลักษณ์อะไร ขึ้นอยู่กับข้อมูลนั้นๆ เช่น ข้อมูลท่ีต้ังต่างๆ จะแทนด้วยจุด เป็นต าแหน่งพิกัด ข้อมูล
ถนน แม่น้ า จะแทนด้วยเส้น ข้อมูลการใช้ประโยชน์ท่ีดิน ขอบเขตการปกครอง จะแทนด้วยเส้นรอบ
รูปปิด เป็นต้น 

ข้อมูลในระบบสารสนเทศภูมิศาสตร์ปัจจุบัน มีเผยแพร่มากมาย โดยเฉพาะข้อมูลพื้นฐาน เช่น 
ขอบเขตการปกครอง แม่น้ า ถนน เป็นต้น แต่ความทันสมัยและความถูกต้องของข้อมูลขึ้นอยู่กับการ
ปรับปรุงฐานข้อมูล มีแหล่งข้อมูลท่ีให้บริการมากมาย และอีกแหล่งหนึ่งท่ีมีข้อจ ากัดในการน าไปใช้
น้อยมาก และมีผู้นิยมใช้มาก 
 

2.2.1. OpenStreetMap 
OpenStreetMap (OSM) เป็นโครงการความร่วมมือในสร้างแผนท่ีฟรี ท่ีสามารถแก้ไขแผนท่ี 

โลกได้โดยมีสโลแกน The Free Wiki World Map หรือ วิกิพีเดียแผนท่ีโลก สร้างโดย Steve Coast 
ประเทศอังกฤษ ปี ค.ศ. 2004 โดยทีแรงบันดาลใจจากความส าเร็จของวิกิพีเดีย ต่อมาเดือนเมษายน 
2006 ได้ก่อตั้งมูลนิธิ OpenStreetMap เพื่อส่งเสริมการเติบโตของ OpenStreetMap ต่อมาวันท่ี 12 
กันยายน ค.ศ. 2012 ได้ใช้สัญญาอนุญาต Open Database License (ODbL) ซึ่งเดิมใช้ ครีเอทีฟ
คอมมอนส์ CC BY-SA นักพัฒนาสามารถน าข้อมูลแผนท่ี และ API ไปใช้ได้ฟรี แต่ต้องให้ credit 
OpenStreetMap และท าตามสัญญาอนุญาต ท้ังนี้ผู้พัฒนา Freeware ด้าน GIS อย่าง QGIS ก็เขียน 
โปรแกรมให้สามารถน า OpenStreetMap มาใช้ได้เช่นกัน นอกจากนี้ยังมีหลายบริษัทในวงการ IT ก็
ใช้ OpenStreetMap เช่น BingMaps ของค่าย Microsoft, Apple Maps, Wikipedia, Foursquare 
เป็นต้น 
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OpenStreetMap เป็นฐานข้อมูลของสารสนเทศแผนท่ี ซึ่งสารสนเทศดังกล่าวสามารถน าไป 
ใช้ได้ส าหรับหลากหลายวัตถุประสงค์ และมีข้อจ ากัดน้อยมาก สามารถใช้ OpenStreetMap ผ่านหน้า
แผนท่ีหลักของ OpenStreetMap หรือใช้ผ่านบริการอื่นๆ ท่ีใช้ข้อมูลของ OpenStreetMap ซึ่ง
ด าเนินงานโดยหน่วยงานต่างๆ โดยคุณค่าของ OpenStreetMap มาจากการบริการท่ีแตกต่าง ซึ่ง
แสดงข้อมูลท่ีไม่เหมือนกันโดยผลออกมาเป็นแผนท่ีด้วยวิธีที่ต่างกันไป 

OpenStreetMap เป็นโปรเจคการท างานร่วมกันเป็นแบบเปิด เพื่อสร้างแผนท่ีโลกท่ีสามารถ 
แก้ไขได้อย่างอิสระ OpenStreetMap ถูกจัดท าขึ้นโดยชุมชนนักท าแผนท่ี ซึ่งช่วยกันดูแลจัดการข้อมูล
เกี่ยวกับถนน เส้นทาง ร้านอาหาร ทางรถไฟ สถานี และอื่นๆ จากท่ัวโลก สามารถเปิดดูและดาวน์
โหลดแผนท่ีฟรี 
แบบจ าลองข้อมูล OpenStreetMap  

1. Node  
โหนด เป็นองค์ประกอบส าคัญของแบบจ าลองข้อมูล OpenStreetMap ซึ่งประกอบด้วยของ 

ข้อมูลเชิงพื้นท่ีตามท่ีก าหนดโดยมีละติจูด ลองจิจูด และมิติ เป็นทางเลือกระดับความสูง โหนดใช้เพื่อ
ก าหนดคุณสมบัติ POI และอธิบายรูปร่างเส้นทางขององค์ประกอบทาง 

2. Way 
วิธีการ เป็นรายการของโหนดท่ีเรียงล าดับ ซึ่งอาจมีโหนดอยู่ระหว่าง 2 และ 2,000 แต่ถ้าเป็น 

ไปได้ว่ามีวิธีผิดพลาดท่ีมีศูนย์หรือมีโหนดเดียวนั้น ข้อมูลจะใช้เพื่อแสดงคุณสมบัติของหลายรูปหลาย
เหล่ียม 

3. Relation 
ความสัมพันธ์ เป็นองค์ประกอบข้อมูลพื้นฐานของ OpenStreetMap เป็นการก าหนดความ 

สัมพันธ์เชิงตรรกะระหว่างสองโหนดวิธีการหรือความสัมพันธ์อื่น ท่ีสามารถมีสมาชิกไม่เกิน 300 คนต่อ
ความสัมพันธ์ หากต้องการให้เป็นชิ้นเป็นอันสามารถสร้างความสัมพันธ์และรวมเข้ากับไฟล์ได้  

4. Tags 
แท็ก เป็นส่วนท่ีมีค่าและส าคัญท่ีสุด แท็กจะอธิบายเฉพาะคุณสมบัติของแผนท่ีองค์ประกอบ 

(โหนด วิธีการ ความสัมพันธ์) หรือการแก้ไข 
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2.2.2. Google Map 
Google Map เป็นการบริการของ Google ท่ีให้บริการเทคโนโลยีด้านแผนท่ีประสิทธิภาพสูง 

ใช้งานง่าย และให้ข้อมูลของธุรกิจในท้องถิ่น ได้แก่ ท่ีต้ังของธุรกิจ รายละเอียดการติดต่อ และเส้นทาง
การขับขี่ โดยบริการแผนท่ีนี้เป็นบริการฟรี จัดให้แก่ผู้ใช้ท่ัวโลกส่วนประกอบท่ีส าคัญท่ีดึงดูดผู้ใช้งาน
เป็นอย่างมาก คือ แผนท่ีและภาพถ่ายดาวเทียมคุณภาพดี ซึ่งครอบคลุมพื้นผิวโลกในมาตราส่วนต่างๆ 
ตามความเหมาะสม ในปัจจุบัน Google Map ไม่ได้ใช้เพียงแค่บอกเส้นทางและต าแหน่งในการ
เดินทางเพียงอย่างเดียว Google Map ยังสามารถท่ีจะค้นหาและระบุต าแหน่งทางธุรกิจได้อีกด้วย 
ตัวอย่างเช่น การใช้งาน Google Map คุณสามารถท่ีจะหาข้อมูลได้ถึงร้านล้างรถยนต์ ท้ังๆความจริง
คุณอาจจะต้องการแค่เพียงหาต าแหน่งของร้านท่ีขายอุปกรณ์หรือวัสดุท าความสะอาดรถยนต์เท่านั้น 
และ Google Map ยังเสนอข้อมูลอีกหลายๆ รูปแบบท่ีใกล้เคียงกับความต้องการของผู้ใช้ เพื่อเป็น
ตัวเลือกในการตัดสินใจ 
วิธีการใช้งาน Google Map 

1. การค้นหา สามารถค้นหาสถานท่ีหรือประเภทสถานท่ีได้จากท่ีนี่ และยังสามารถคลิก 
เลือกท่ีช่องค้นหาเพื่อขอเส้นทางและดูการค้นหาเมื่อไม่นานท่ีผ่านมาได้ 

2. การจราจร  ขนส่งสาธารณะ การข่ีจักรยาน และภูมิประเทศ สามารถดูข้อมูลนี้และอื่นๆ 
บนแผนท่ีได้ 

3. การขอเส้นทาง เมื่อใดก็ตามท่ีเห็นเส้นทาง สามารถคลิกเพื่อดูข้อมูลเพิ่มเติมได้ โดยมักจะ 
แสดงอยู่ใต้ช่องค้นหา 

4. การดูผลลัพธ์ ผลการค้นหาจะปรากฏบนแผนท่ี โดยมีเครื่องหมายขนาดใหญ่ท่ีแสดงผล 
การค้นหาอันดับต้นๆ โดยถ้าคลิกท่ีผลการค้นหาใดๆ เพื่อดูข้อมูลเพิ่มเติม ขอเส้นทาง หรือแม้กระท่ังดู
ภายในอาคารของธุรกิจ รายละเอียดจะปรากฏใต้ช่องค้นหา 

5. พิมพ์ ใช้เมื่อต้องการพิมพ์แผนท่ี 
6. การมองโลกแบบ 3 มิติ การรับมุมมอง 3D Earth โดยการคลิกท่ีมุมซ้ายล่าง ถ้าอยู่ใน 

โหมด Lite จะสามารถดูรูปภาพจากดาวเทียมแทนได้ 
7. การปักหมุดหรือส ารวจแผนที่ สามารถคลิกไอคอนหนึ่งครั้งบนแผนท่ีเพื่อท าเครื่องหมาย 

สถานท่ีด้วยไอคอนแผนท่ี คลิกท่ีใดก็ได้ในแผนท่ีหนึ่งครั้งเพื่อดูรายละเอียดเกี่ยวกับสถานท่ีนั้นซึ่งจะ
แสดงใต้ช่องค้นหา เรียนรู้เพิ่มเติมเกี่ยวกับการน าทาง 

8. การคลิกขวาเพื่อดูตัวเลือกอื่นๆ การคลิกขวาบนแผนท่ีเพื่อวัดระยะทางระหว่างจุดต่างๆ 
ส ารวจแผนท่ี หรือขอเส้นทางไป/กลับ จากสถานท่ีหนึ่งไปยังอีกสถานท่ีหนึ่ง หมายเหตุ: ถ้าใช้ Maps 
ในโหมด Lite จะไม่สามารถใช้เมนูคลิกขวา 
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9. การรายงานปัญหา เป็นการช่วยท าให้ Google Maps ดีขึ้นด้วยการรายงานปัญหาเกี่ยว 
กับแผนท่ี เช่น ธุรกิจท่ีปิดกิจการไปแล้ว หรือช่ือถนนท่ีไม่ถูกต้อง เป็นต้น 

10. การดู Street View ภาพถ่าย และอื่นๆ เมื่อคลิกสถานท่ีบนแผนท่ี ภาพต่างๆ เช่น  
Street View และภาพถ่ายจะปรากฏในบัตรข้อมูลใต้ช่องค้นหา สามารถดูรูปภาพได้มากขึ้นไปอีก 
ด้วยการคลิกปุ่มส ารวจท่ีมุมขวาล่างของหน้าจอ  
ภาพรวมส าหรับการใช้งาน Google Map 

  Google Map มีคุณสมบัติเด่นอีกอย่างหนึ่งก็ คือ ปฏิสัมพันธ์ที่ดีกับผู้ใช้งาน สามารถท่ีจะดู 
รูปภาพจากต าแหน่งต่างๆ ได้ สามารถทราบถึงภูมิประเทศของสถานท่ีนั้นๆ ได้ และยิ่งไปกว่านั้นยัง
สามารถท่ีจะหาข้อมูลสภาพอากาศของสถานท่ีท่ีอยู่ หรือสถานท่ีท่ีสนใจได้ผ่านการใช้งานแผนท่ีของ 
Google 
ข้อดีของ Google Map 

1. ไม่จ าเป็นต้อง Install Application ใดๆ เหมือนอย่าง Google Earth เพราะสามารถเรียก 
ดูและใช้บริการ Google Map ได้จาก Browser ท่ัวไป 

2. สามารถใช้บริการ Google Map ได้จากทาง PDA iPhone หรือทางโทรศัพท์มือถือทุกรุ่น 
ท่ีสนับสนุน WAP และ GPRS 

3. เป็นบริการฟรี ท่ีสามารถใช้บริการได้โดยไม่ต้องเสียค่าใช้จ่ายใดๆ 
4. สามารถเอาไอคอนมาวางตามจุดท่ีต้องการ Mark ไว้ได้เช่นเดียวกับ Google Earth โดยจะ 

มีสัญลักษณ์แทนสถานท่ีต่างๆ เช่น โรงพยาบาล ปั๊มน้ ามัน โรงเรียน วัด ตึก เป็นต้น 
5. สามารถค้นหาเส้นทางในการเดินทางโดยระบุจุดเริ่มต้นและจุดหมายปลายทาง 
6. สามารถดูภาพของสถานท่ีนั้นๆ ก่อนได้รวมถึงภาพของบริเวณใกล้เคียง (Street View)  

และยังสามารถท่ีจะเลือกการดูภาพเป็นแบบ 360 องศาในลักษณะภาพนิ่ง 
7. สามารถน าแผนท่ีจาก Google Map ไปใช้ในเว็บไซต์ของเราเองได้หากต้องการให้แสดง 

แผนท่ีต้ังของสถานท่ีท่ีเราต้องการ เช่น บริษัท บ้าน ร้านค้า เป็นต้น ซึ่งเป็นบริการฟรีส าหรับเว็บไซต์ท่ี
มีเนื้อหาเป็นสาธารณะ หรือไม่มีผลก าไรทางธุรกิจแอบแฝง หรือหากต้องการน าไปใช้ในทางธุรกิจนั้น
จะต้องซื้อ Enterprise Licensees จากทาง Google ก่อนการน าไปใช้ 
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2.2.3. กรมพัฒนาที่ดิน 
กรมพัฒนาท่ีดิน  ( Land Development Department : LDD ) เป็นหน่วยงานในกระทรวง 

เกษตรและสหกรณ์ มีหน้าท่ีศึกษา ส ารวจ วิเคราะห์และวิจัยดินและท่ีดินเพื่อก าหนดนโยบายและวาง
แผนการใช้ท่ีดิน เพื่อการพัฒนาท่ีดิน มีการให้บริการด้านการวิเคราะห์ ตรวจสอบและให้ค าแนะน า
เกี่ยวกับดิน น้ า พืช ปุ๋ย และอื่นๆ ท่ีเกี่ยวกับการพัฒนาท่ีดิน  มีการถ่ายทอดผลการศึกษา ค้นคว้า วิจัย 
และให้บริการด้านการพัฒนาท่ีดินแก่ส่วนราชการท่ีเกี่ยวข้องและเกษตรกร มีปฏิบัติการอื่นใดตามท่ี
กฎหมายก าหนด ให้เป็นอ านาจหน้าท่ีกรมพัฒนาท่ีดินหรือท่ีกระทรวง หรือคณะรัฐมนตรีมอบหมาย 
ประวัติกรมพัฒนาที่ดิน 

23 พฤษภาคม 2506 ได้มีการประกาศในราชกิจจานุเบกษาให้ใช้พระราชบัญญัติ 3 ฉบับให้มี 
การจัดต้ังกระทรวงพัฒนาการแห่งชาติขึ้นโดยรวมงานของกระทรวงสหกรณ์ท่ีมีอยู่เดิมเข้าไว้กับกรมอื่น
อีก รวมท้ังหมด 13 กรม ซึ่งกรมพัฒนาท่ีดินเป็นกรมหนึ่งได้รับการจัดต้ังครั้งนี้ด้วย 

29 กันยายน 2515 คณะปฏิวัติอันมี จอมพลถนอม กิตติขจร เป็นหัวหน้า ได้ยุบกระทรวง 
พัฒนาการแห่งชาติ และแบ่งส่วนราชการใหม่ เพื่อให้เหมาะสมกับสถานการณ์ปัจจุบัน จึงได้มีประกาศ
คณะปฏิวัติ ฉบับท่ี 276 ลงวันท่ี 29 กันยายน 2515 และประกาศในพระราชกิจจานุเบกษาฉบับพิเศษ
เล่มท่ี 89 ตอนท่ี 145 ให้กรมพัฒนาท่ีดินกรมชลประทานกับกรมส่งเสริมสหกรณ์ ย้ายมาสังกัด
กระทรวงเกษตรและสหกรณ์ 

6 ตุลาคม 2526 ได้มีประกาศลงในราชกิจจานุเบกษา เล่มท่ี 100 ตอนท่ี 160 ให้พระราช - 
บัญญัติพัฒนาท่ีดิน พ.ศ.2526 มีผลบังคับใช้ ซึ่งได้ก าหนดอ านาจ และหน้าท่ีของกรมพัฒนาท่ีดินใน
มาตรา 10 และมาตรา 14 

5 เมษายน 2527 ได้มีการออกพระราชกฤษฎีกา แบ่งท้องท่ีของกรมพัฒนาท่ีดิน กระทรวง 
เกษตรและสหกรณ์ ออกเป็นเขต 

10 เมษายน 2527 ได้มีการออกพระราชกฤษฎีกา แบ่งส่วนราชการกรมพัฒนาท่ีดินกระทรวง  
เกษตรและสหกรณ์ พ.ศ. 2527 ให้มี 9 กอง 13 ส านักงาน 

7 พฤศจิกายน 2537 ได้มีการออกพระราชกฤษฎีกา แบ่งส่วนราชการกรมพัฒนาท่ีดิน  
กระทรวงเกษตรและสหกรณ์พ.ศ. 2537 โดยมีการปรับปรุงกองและเปล่ียนช่ือกองใหม่ แต่ยังคงมี
หน่วยงานท้ังส้ิน 9 กอง 13 ส านักงาน 

9 ตุลาคม 2545 ได้มีการออกกฎกระทรวงแบ่งส่วนราชการกรมพัฒนาท่ีดิน 
6 มกราคม 2555 ได้มีการออกกฎกระทรวงแบ่งส่วนราชการกรมพัฒนาท่ีดิน กระทรวง 

เกษตรและสหกรณ์ พ.ศ.2554 ประกาศลงในราชกิจจานุเบกษา ลงวันท่ี 6 มกราคม พ.ศ. 2555 
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อ านาจหน้าที่และความรับผิดชอบของกรมพัฒนาที่ดิน 
1. ด าเนินการตามกฎหมายว่าด้วยการพัฒนาท่ีดินและกฎหมายอื่นท่ีเกี่ยวข้อง 
2. ศึกษา ส ารวจ วิเคราะห์ และจ าแนกดิน เพื่อก าหนดนโยบายและวางแผนการใช้ท่ีดิน การ 

ก าหนดบริเวณการใช้ท่ีดิน การควบคุมการใช้ท่ีดินบริเวณท่ีมีการใช้หรือท าให้เกิดการปนเปื้อนของ
สารเคมี หรือวัตถุอื่นใด การก าหนดเขตอนุรักษ์ดินและน้ า รวมท้ังติดตามสถานการณ์สภาพการใช้ท่ีดิน 

3. ศึกษา วิจัย และพัฒนาการอนุรักษ์ดินและน้ า การพัฒนาโครงสร้างพื้นฐานเพื่อการเกษตร 
ในไร่นา การปรับปรุงบ ารุงดิน การผลิตและใช้เทคโนโลยีชีวภาพทางดิน การปรับปรุงและพัฒนาพื้นท่ี
และการใช้ประโยชน์ท่ีดิน การจัดการท่ีดินเพื่อสร้างมูลค่าเพิ่มและลดต้นทุนการผลิตทางการเกษตร 

4. ให้บริการวิเคราะห์และตรวจสอบดิน น้ า พืช ปุ๋ย พร้อมให้ค าแนะน าเพื่อการอนุรักษ์ดิน 
และน้ า การปรับปรุงบ ารุงดิน และอื่น ๆ ท่ีเกี่ยวข้องกับการพัฒนาท่ีดิน 

5. ศึกษา วิเคราะห์ และผลิตแผนท่ีภาพถ่าย จัดท าส ามะโนท่ีดิน และพัฒนาระบบแผนท่ีฐาน  
เพื่อเป็นข้อมูลในการวางแผนการใช้ การพัฒนาการผลิต การพัฒนาโครงสร้างพื้นฐานทางการเกษตร
และอื่น ๆ 

6. ถ่ายทอดผลการศึกษา ค้นคว้า วิจัย และให้บริการด้านการพัฒนาท่ีดิน รวมท้ังสร้าง 
เครือข่ายหมอดินอาสา และกลุ่มเกษตรกรให้เข้มแข็ง เพื่อรองรับการถ่ายทอดเทคโนโลยี และมีส่วน
ร่วมในการพัฒนาท่ีดินและด้านอื่น ๆ 

7. ปฏิบัติการอื่นใดตามท่ีกฎหมายก าหนด ให้เป็นอ านาจหน้าท่ีของกรมหรือตามท่ีรัฐมนตรี 
หรือคณะรัฐมนตรีมอบหมาย 
เคร่ืองหมายราชการแห่งกรมพัฒนาที่ดิน 
 

 
 

ภาพที่ 2.1 เครื่องหมายกรมพัฒนาท่ีดิน 
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เป็นรูปพระอิศวรปางประทานพรและมีภาพประกอบภายในกรอบวงกลมอันแสดงความหมาย 
เกี่ยวกับการพัฒนาท่ีดิน ประกอบด้วย ดิน พืช ฝน แสงอาทิตย์ เบื้องล่างของภาพมีตัวอักษรกรม
พัฒนาท่ีดิน 
 

2.2.4. QGIS 
QGIS เป็นโปรแกรม Desktop GIS ประเภทหนึ่งท่ีมีประสิทธิภาพในการน ามาใช้จัดการข้อมูล 

ปริภูมิจัดอยู่ในกลุ่มซอฟต์แวร์รหัสเปิด (Free and Open Source Software : FOSS) ท่ีใช้งานง่าย 
ลักษณะการใช้งานเป็นแบบ Graphic User Interface ซึ่งสะดวกต่อการใช้งาน ไม่ว่าจะเป็นการ
เรียกใช้ข้อมูลภาพ ข้อมูลตาราง การแสดงผลตาราง การแสดงผลกราฟ ตลอดจนสามารถสืบค้นข้อมูล
วิเคราะห์ข้อมูลและน าเสนอข้อมูลได้ในรูปแบบแผนท่ีท่ีสวยงาม สามารถเรียกใช้ข้อมูลเวกเตอร์แร
สเตอร์ในรูปแบบท่ีเป็นมาตรฐานแพร่หลาย เช่น Shapefile และ GeoTIFF เป็นต้น QGIS สามารถ
แก้ไข Shape File format ได้ซึ่งเป็นท่ีต้องการมากในเวลานี้ QGIS พัฒนาบนพื้นฐานของ Qt ท่ีเป็น
ไลบรารี่ส าหรับ Graphical User Interface (GUI) ท่ีใช้งานได้ท้ัง UNIX, Window และ Mac การ
พัฒนาใช้ภาษา C++ เป็นหลักนอกจากนั้น QGIS ยังเช่ือมต่อกับ Geospatial RDBMS เช่น 
PostGIS/PostgreSQL สามารถอ่านและเขียนฟีเจอร์ท่ีจัดเก็บใน PostGIS ได้โดยตรง สามารถ
เช่ือมต่อกับ GRASS ได้ท าให้สามารถเรียกดูข้อมูลท่ีจัดเก็บใน GRASS โดยตรง และสามารถเรียกใช้
ฟังก์ชันต่างๆของ GRASS ได้สนับสนุนการวิเคราะห์เชิงพื้นท่ี (Spatial Analysis) ในเบื้องต้น และการ
แสดงผลข้อมูลเชิงต าแหน่งในรูปแบบของแผนท่ี การสร้างการแก้ไขข้อมูลเชิงต าแหน่ง (Spatial Data) 
และข้อมูลตาราง (Attribute Data) สามารถจัดการข้อมูลได้ง่ายโดยใช้เครื่องมือตาม GUI ท่ีก าหนด 
เป็นโปรแกรมท่ีได้รับการพัฒนาขึ้นโดยกลุ่มนักพัฒนาซอฟต์แวร์จากประเทศเยอรมัน ในปี ค.ศ. 2002 
ประมาณเวอร์ชั่น 0.0.1-alpha และได้มีพัฒนาการเรื่อยมาจนถึงปัจจุบันปี ค.ศ. 2011 ได้ออกเวอร์ช่ัน
ล่าสุดมา คือ Quantum GIS 1.7.1 Wroclaw (Platform : Windows – Standalone) ซึ่งเป็นเวอร์
ช่ันท่ีได้รับการปรับปรุงท้ังในเรื่องของ bug ในตัวของโปรแกรมท าให้การท างานของระบบมี
ประสิทธิภาพมากยิ่งขึ้น ท้ังในส่วนการแก้ไขข้อมูลเชิงพื้นท่ี (Edit, Insert, Delete Data) มีการ
เพิ่มเติมในส่วนของปุ่มการท างานท่ีช่วยในเรื่องของการแสดงผล รวมไปถึงการพัฒนาการท างานใน
ส่วนของข้อมูลราสเตอร์ (Raster Data) ท่ีเพิ่มฟังก์ช่ันในการประมวลผลข้อมูลภาพได้หลากหลาย 
สอดคล้องกับการท างานของ Gdal library, Ogr library ในรูปแบบ X/MIT style ภายใต้ Open 
Source license และท่ีส าคัญโปรแกรม Quantum GIS ได้ถูกพัฒนาให้รองรับการท างานกับข้อมูลใน
รูปแบบท่ีแตกต่างกันตามมาตรฐานสากล Open Geospatial Consortium (OGC) รวมไปถึงในเรื่อง
ของการแสดงผลท้ังในส่วนของข้อมูล GDAL Raster Formats และ OGR Vector Formats 
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2.2.5. GRASS GIS 
GRASS GIS (Geographic Resources Analysis Support System) เป็นชุดซอฟแวร์ระบบ 

สารสนเทศภูมิศาสตร์ชนิดผสมท่ีสามารถประมวลผลข้อมูลท่ีเป็นเวกเตอร์และราสเตอร์ GRASS GIS 
เป็นซอฟแวร์เปิดรหัส ซอฟแวร์ท่ีผู้ใช้สามารถ download ตัวโปรแกรมได้จากอินเตอร์เน็ต การพัฒนา
และความแพร่หลายของ GRASS GIS เกิดจากความร่วมมือของนักพัฒนาซอฟแวร์และผู้ใช้ท่ัวโลก โดย
อาศัยเครือข่ายอินเตอร์เน็ตในการติดต่อส่ือสาร การบริหาร และการพัฒนาซอฟแวร์ โฮมเพจของ 
GRASS GIS คือ http://www.geog.uni-hanover.de/grass/ และมี Mirror Site ท่ีอยู่ใกล้ท่ีสุดคือท่ี
ศูนย์ปฏิบัติการคอมพิวเตอร์สมรรถนะสูง ศูนย์เทคโนโลยีอิเล็กทรอนิกส์และคอมพิวเตอร์แห่งชาติ 
GRASS GIS สามารถท างานได้บนหลายๆ platform โดยเฉพาะ UUNIX เช่น Linux ,SGI ,Sun และ 
DEC/Alpha และในปัจจุบันก าลังพัฒนาเวอร์ชันส าหรับ Microsoft Window อีกด้วย โดยผู้ใช้
สามารถใช้ตัวแปลภาษา เพื่อสร้างซอฟแวร์ได้เองหรือสามารถดาวน์โหลดไบนารีใช้ได้โดยตรง โดยท่ี
มีไบนารีท่ีว่านี้อยู่ในโฮมเพจของ GRASS GIS และ mirror site ต่างๆ  

GRASS GIS ในรุ่นปัจจุบันจะประกอบด้วยซอฟแวร์โมดูลย่อยๆ มากมาย โดยนอกจากความ 
สามารถในการประมวลผลทางสารสนเทศภูมิศาสตร์แล้ว GRASS GIS ยังมีความสามารถในการ
ประมวลผลเชิงเลข (digital image processing) การประมวลผลภาพถ่ายทางอากาศเชิงเลข (digital 
photogrammetry) ตลอดจนการประมวลผลภาพถ่ายดาวเทียม (satellite image processing) การ
น ามาใช้ผลิตแผนท่ีดิจิตอลตลอดจนน าไปใช้ร่วมกับซอฟแวร์สารสนเทศภูมิ ศาสตร์อื่นๆ ซึ่งการ
ประมวลผลเหล่านี้ GRASS GIS สามารถตอบสนองต่อความต้องการของลักษณะงานได้เป็นอย่างดี 

GRASS GIS เป็นหนึ่งในโปรแกรมท่ีรู้จักกันมากท่ีสุดของฟรีแวร์ทางด้านระบบสารสนเทศ 
ภูมิศาสตร์ (GIS) ซึ่งเป็นโครงการภายใต้อนุญาตสัญญาณ GNU General Public License (GPL) เป็น
เครื่องมือท่ีมีประสิทธิภาพท่ีสามารถจัดการได้ท้ังข้อมูลราสเตอร์ ข้อมูลเวกเตอร์ และเครื่องมือ
ประมวลผลเชิงพื้นท่ี ซึ่งรวบรวมชุดค าส่ังการวิเคราะห์ไว้อยู่ในชุดเดียวกันโดยครอบคลุมชุดค าส่ังด้าน
การวิเคราะห์เชิงพื้นท่ี แบบจ าลองเชิงพื้นท่ี การประมวลผลข้อมูลภาพ และการแสดงผลข้อมูลเชิง
พื้นท่ี GRASS GIS ได้รับการพัฒนาขึ้นในปี ค.ศ. 1982-1995 โดยกองทัพสหรัฐอเมริกา (USACE) ใน 
หน่วยของ U.S. Army Construction Engineering Research Laboratory (CERL) เพื่อใช้ในการ 
จัดการท่ีดินส าหรับต้ังฐานทัพ และต่อมา CERL ได้ปล่อยให้ใช้งานดาวน์โหลด Source Code ทาง
อินเตอร์เน็ต ท าให้มีกลุ่มผู้ใช้งานขยายออกไปท่ัวโลก และในปี ค.ศ. 1995 CERL ก็ได้ถอนตัวออกจาก 
การพัฒนา ในปี ค.ศ. 1997 หลังจากนั้น GRASS GIS 4.2 ได้ถูกเผยแพร่โดย Baylor University และ 
GRASS GIS เวอร์ช่ัน 4.2.1 ก็ถูกเผยแพร่ในปี ค.ศ. 1998 เช่นกัน การพัฒนาของ GRASS GIS เวอร์ช่ัน 
5.0 เริ่มเปิดตัวในปี ค.ศ. 1999 และต้ังแต่ปีค.ศ. 2001 ท่ี GRASS Development Team มีส านักงาน
ใหญ่อยู่ท่ี ITC-irst (Centro per la Ricerca Scientificae Tecnologica) ต้ังอยู่เมืองเตรนโต 

http://www.geog.uni-hanover.de/grass/%20และ
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ประเทศอิตาลี GRASS GIS 5.0.0 ได้รับการเปิดตัวอย่างเป็นทางการในปีค.ศ. 2002 ซึ่งมีการปรับปรุง
ข้อผิดพลาดต่างๆ ของโปรแกรมมาตลอดต้ังแต่เวอร์ช่ัน GRASS GIS 4.x รวมท้ังสนับสนุนเครื่องมือ
ใหม่ๆ เช่นการแสดงผลข้อมูลในรูปแบบ 3 มิติ และโมดูลการวิเคราะห์ทางด้านส่ิงแวดล้อมเชิงพื้นท่ี 
เป็นต้น โดยปัจจุบัน GRASS GIS อยู่ในเวอร์ช่ัน 7.6.1 
โครงสร้างชุดค าสั่งใน GRASS GIS 

ชุดค าส่ังใน GRASS GIS เพื่อจัดการข้อมูล GIS ประกอบด้วยฟังก์ชันต่างๆ มีท้ังในส่วนท่ีเป็น 
ราสเตอร์และเวกเตอร์ และข้อมูลประเภทต่างๆ ตลอดจนรวมถึงการแสดงผล การพิมพ์ผลลัพธ์ต่างๆ 
โมดูลหรือค าส่ังต่างๆ ใน GRASS GIS จะแบ่งเป็นหมวดหมู่ชัดเจน โดยอาศัยตัวอักษรท าหน้าท่ีเป็น
ตัวแทนของช่ือกลุ่มหน้าท่ีของฟังก์ชันเหล่านั้น ดังแสดงในตาราง 
 

ค าน าหน้า กลุ่มค าส่ัง หน้าท่ี 
g.* General บริหารข้อมูลท่ัวไป 
v.* Vector จัดการข้อมูลเวกเตอร์ 
r.* Raster จัดการข้อมูลราสเตอร์ 
i.* Imagery จัดการราสเตอร์ท่ีมีหลายภาพเป็นกลุ่ม 
s.* Site จัดการข้อมูลเป็นจุด 
d.* Display แสดงผลบนจอกราฟฟิก 
p.* Printing การเตรียมการพิมพ์ 
ps.* Postscript การเตรียมไฟล์โพสคริปส์เพื่อพิมพ์ 
m.* Miscellaneous ฟังก์ชันต่างๆ 

 
ตารางท่ี 2.1 กลุ่มค าส่ังของโปรแกรม GRASS GIS 

 
ผู้ใช้สามารถใช้ค าส่ังเหล่านี้ด้วยการพิมพ์ แบบโต้ตอบหรือแบบ Batch คือ ความสามารถใน 

การเตรียมค าส่ังไว้หลายๆ ค าส่ังไว้ในแฟ้มข้อมูลเสียก่อน แล้วออกค าส่ังเพียงครั้งเดียว ท าให้มีความ
สะดวก หากต้องมีการเรียกค าส่ังและพารามิเตอร์ท่ียาวมาก การประกอบค าส่ังหลายค าส่ังเข้าด้วยกัน
ท าให้สามารถสร้างสรรค์โมดูลการประยุกต์ใช้งานได้ นอกจากนั้นงานท่ีซ้ าๆ ท่ีต้องท าบ่อยหรือหลาย
ชุดข้อมลู ก็จะท าให้ประหยัดเวลาไปได้ 

นอกจากนี้ GRASS GIS ยังมีวิธีการใช้ผ่านเมนูท่ีเป็น Graphical User Interface (GUI) ท่ีผู้ใช้ 
สามารถเรียกใช้ค าส่ังชุดเดียวกันกับชุดค าส่ังข้างต้น แต่สะดวกกว่าก็คือการใช้เมาส์ และเลือกไฟล์ท่ีมี
อยู่มาประมวลผลโดยการเรียกใช้เมาส์คลิกเช่นกัน 
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โครงสร้างของโปรแกรม GRASS GIS 
 

 
 

ภาพที่ 2.2 ระบบการจัดเก็บข้อมูลของ GRASS GIS 
 

เมื่อ GISDBASE เป็น directory ในการจัดการข้อมูลของ GRASS GIS ซึ่งภายใน GISDBASE  
จะประกอบไปด้วย location ต่างๆ ซึ่งสามารถสร้างได้ในตอน install program หรือตอนเข้าใช้ 
GRASS GIS ในทุกๆ ครั้ง และสามารถสร้าง location ได้ไม่จ ากัด สามารถเปล่ียนช่ือให้ได้ความหมาย
ตามท่ีต้องการแต่ตัวอักษรต้องไม่เกินจ านวนท่ีก าหนด ห้ามเว้นช่องว่างในระหว่างช่ือใน directory 
ของ location แต่ละจะประกอบไปด้วย mapset ซึ่งมีคุณสมบัติเช่นเดียวกับ location และในแต่ละ 
location จะมี mapset ท่ีตัวโปรแกรมจะสร้างให้เองอัตโนมัติ คือ PERMANENT ซึ่ง mapset ตัวนี้
จะท าหน้าท่ีเก็บข้อมูล projection และค่า default region ท่ีใช้ใน location นั้นๆ 

ส่วนใน mapset ท่ีเราสร้างขึ้นมาจะประกอบไปด้วย Subdirectory ต่างๆ ซึ่งใช้เก็บข้อมูล 
ของแผนท่ี Raster Vector และ Site 

Raster Map 
มีส่วนส าคัญท่ีใช้ในการเก็บข้อมูลของของแผนท่ี ได้แก่ 
cell จะเก็บข้อมูล cell value มีข้อมูลภายใน file 
cellhd จะเก็บข้อมูลขอบเขตของแผนท่ี Raster 
cats จะเก็บข้อมูล cell value 
colr จะเก็บข้อมูลตารางสีท่ีใช้ในแผนท่ีนั้น 
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Vector Map 
Subdirectory เป็นส่วนท่ีส าคัญท่ีใช้ในการเก็บข้อมูลของแผนท่ี ได้แก่ 
dig จะเก็บข้อมูล coordinate 
dig_plus บอกถึง topology 
dig_att บอกลักษณะของเวกเตอร์อ้างอิงจากจุด x-y 
dig_cat เป็นการจัดหมวดหมู่ข้อมูลเวกเตอร์ 

Site Map 
Subdirectory เป็นส่วนท่ีส าคัญท่ีใช้ในการเก็บข้อมูลของแผนท่ี point site ได้แก่  

site_list โดยบ่งบอกถึงช่ือ site บอก coordinate ของจุด 
 
2.3 งานวิจัยที่เก่ียวข้อง 

Brovelli, M.A. et al, P.(2015). A FOSS4G-based procedure to compare  
OpenStreetMap and authoritative road network datasets งานวิจัยนี้เป็นการศึกษาเกี่ยวกบั
กระบวนการใช้ FOSS4G ส าหรับเปรียบเทียบคุณภาพของชุดข้อมูล OSM และชุดข้อมูลเครือข่ายถนน
ท่ีเช่ือถือได้ในแง่ของพื้นท่ีความถูกต้อง ครบถ้วน และมีประสิทธิภาพ โดยมีคุณลักษณะของโลกแห่ง
ความเป็นจริง เช่น อาคาร ถนน เป็นต้น ผลการวิจัยพบว่า ชุดข้อมูลท่ีน ามาเปรียบเทียบมีความถูกต้อง 
ครบถ้วน มีความเหมาะสมในการน าไปใช้งาน ส่วนชุดข้อมูล OSM นั้นยังไม่ค่อยมีความถูกต้อง และมี
ประสิทธิภาพ 

Cipeluch, B. et al, P. (2010).Comparison of the accuracy of OpenStreetMap for 
Ireland with Google Maps and Bing Maps งานวิจัยนี้เป็นการเปรียบเทียบความถูกต้องของ 
OpenStreetMap ส าหรับประเทศ Ireland ด้วย Google Maps และ Bing Maps เพื่อวิเคราะห์ถึง
ความแม่นย า ความถูกต้องต าแหน่งพื้นท่ี โดยผลการศึกษาพบว่ามีความชัดเจนถึงความแตกต่าง และ
ความคล้ายคลึงของแต่ละพื้นท่ี โดยมีประโยชน์ส าหรับผู้ท่ีใช้บริการของต าแหน่งส าหรับประเทศ 
Ireland ท่ีสามารถเข้าถึงคุณภาพของข้อมูลเชิงพื้นท่ีได้โดยไม่มีอุปสรรค 

Coleman, D.J. (2010). Volunteered Geographic Information in Spatial Data 
Infrastructure: An Early Look At Opportnities And Constraints งานวิจัยนี้เป็นการศึกษาถึง
ความก้าวหน้าในการก าหนดต าแหน่งส่วนบุคคลในการท าแผนท่ีเว็บการส่ือสารเคล่ือนท่ีและเทคโนโลยี
ท่ีเหนือกว่าวิสัยทัศน์ด้ังเดิมของโครงสร้างพื้นฐานข้อมูลเชิงพื้นท่ี โดยใช้โทรศัพท์มือถือท่ีใช้ระบบ GPS 
และระบบน าทางส่วนบุคคล ในแบบเรียลไทม์บนพื้นหลังของแผนท่ีและภาพอ้างอิงทางภูมิศาสตร์  
เพื่อเพิ่มความได้เปรียบและลดความเส่ียงในการท าแผนท่ีมีความเข้าใจชัดเจนของผู้คนและเทคโนโลยีท่ี
เกี่ยวข้องว่ามีการอัพเดทหรือไม่ โดยผลการศึกษาพบว่า มีการอัพเดทและเพิ่มคุณค่าฐานข้อมูลทาง
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ภูมิศาสตร์ที่เช่ือถือได้ โดยผู้ให้บริการภาครัฐและเอกชน ได้มีการทดลองโดยมีผลการทดสอบว่าความ
แม่นย า ถูกต้อง น่าเช่ือถือได้ 

Girres, J.F. and Touya, G. (2010).Elements of quality assessment of French  
OpenStreetMap data. งานวิจัยนี้เป็นการศึกษาถึงแนวคิดใหม่ของข้อมูลฟรีหรือข้อมูลทาง
ภูมิศาสตร์อาสาสมัคร (VGI) ซึ่ ง เพิ่ งเกิดขึ้นเนื่องจากเว็บใหม่  2.0 เทคโนโลยี  โครงการ 
OpenStreetMap โดยมีจุดมุ่งหมายในการผลิตเวกเตอร์ภูมิประเทศฟรีของฐานข้อมูล โดยศึกษา
คุณภาพของข้อมูล OpenStreetMap ฝรั่งเศสเปรียบเทียบกับฐานข้อมูลสถาบันอ้างอิงของหน่วยงาน
การท าแผนท่ีแห่งชาติฝรั่งเศส โดยมีปัญหาด้านคุณภาพข้อมูลท่ีไม่มีมาตรฐาน เพื่อปรับปรุงให้ข้อมูลมี
คุณภาพมากขึ้น 
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บทที่ 3 

วิธีการด าเนินงานวิจัย 

ในการศึกษาวิเคราะห์การเปรียบเทียบค่าความถูกต้องเชิงปริมาณและต าแหน่งเชิงพื้นท่ีของ 
ข้อมูล OpenStreetMap เทียบกับข้อมูลของ Google Map และ ข้อมูลของกรมพัฒนาท่ีดิน ในเขต
อ าเภอนครไทย จังหวัดพิษณุโลก มีวิธีด าเนินการในการศึกษา 3 ข้ันตอน ดังนี้ 

3.1 ข้อมูลท่ีใช้ในการวิจัย 
3.2 เครื่องมือและโปรแกรมท่ีใช้ในการวิจัย 
3.3 กระบวนการท างาน 
3.4 การเตรียมข้อมูลและการวิเคราะห์ข้อมูลท่ีใช้ในการวิจัย 
 

3.1 ข้อมูลที่ใช้ในการวิจัย 
ส าหรับข้อมูลท่ีน ามาใช้ในการท าวิจัย มีดังนี้ 

3.1.1. ข้อมูล OpenStreetMap ในเขตจังหวัดพิษณุโลก 
3.1.2. ข้อมูล Google Map ในเขตจังหวัดพิษณุโลก 
3.1.3. ข้อมูลกรมพัฒนาท่ีดิน ในเขตจังหวัดพิษณุโลก 
 

3.2 เคร่ืองมือและโปรแกรมที่ใช้ในการวิจัย 
- คอมพิวเตอร์ส่วนบุคคล 
- โปรแกรม QGIS  
- โปรแกรม GRASS GIS 
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3.3 กระบวนการท างาน 
 

 
 

ภาพที่ 3.1 กระบวนการท างาน 
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3.4 การเตรียมข้อมูลและการวิเคราะห์ข้อมูลที่ใช้ในการวิจัย 
3.3.1. ดาวน์โหลดข้อมูลถนนของ OpenStreetMap ในจังหวัดพิษณุโลก 

3.3.1.1. ติดต้ัง Plugin QuickOSM ท่ีเมนู Plugins > Manage and Install Plugin 
 

 
 

ภาพที่ 3.2 การติดต้ัง Plugin QuickOSM 
 

3.3.1.2. หน้าต่างนี้แสดง Plugins เลือก QuickOSM > Install 
 

 
 

ภาพที่ 3.3 การแสดง Plugins 
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3.3.1.3. จากนั้นจะได้�เมนู QuickOSM 2 แบบ คือ เป็นรูปแบบ Tool bar และเมนู 

อยู่�ภายใต้�เมนู Vector 
 

 
 

ภาพที่ 3.4 การเลือก Tool bar 
 

3.3.1.4. นอกจาก Plugins QuickOSM แล้�ว อีก Plugins ท่ีต้องใช้ คือ 
 QuickMapService ดังนั้น ท่ีหน้าต่าง Plugins เลือก QuickMapService >Install 
 

 
 

ภาพที่ 3.5 การเลือก QuickMapService 
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3.3.1.5. จากนั้นจะได้เมนู QuickMapService อยู่ภายใต้�เมนู Web 
 

 
 

ภาพที่ 3.6 การเลือก QuickMapService จาก Web 
 

3.3.1.6. จากนั้นเปิด� Google Satellite Hybrid โดยเริ่มท่ีเมนู Web >  
QuickMapService 
 

 
 

ภาพที่ 3.7 การเปิด� Google Satellite Hybrid 
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3.3.1.7. ท่ีหน้าต่าง Search QMS พิมพ์�เพื่อค้นหา Google Satellites Hybrid และ 
 Add  
 

 
 

ภาพที่ 3.8 การค้นหา Google Satellites Hybrid 
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3.3.1.8. หลังจาก Add Google Satellites Hybrid จะแสดงดังรูป 
 

 
 

ภาพที่ 3.9  การแสดง Add Google Satellites Hybrid 
 

เหตุผลท่ีเราเลือกจะ Download Spatial Data จาก Google Satellites Hybrid เนื่องจาก 

จะได้�เห็นภาพจากข้อมูลดาวเทียมตามสภาพพื้นท่ีจริง และได้� Attribute Data จากแผนท่ีปกติ ซึ่งโดย 

ท่ัวไปจะแบ่งรูปแบบแผนท่ี Google Map ตามการใช้�งาน คือ 
1) Roadmap แสดงแผนท่ีแบบปกติ ถนน และเส้นทาง 
2) Satellite แสดงภาพถ่ายดาวเทียม 
3) Hybrid แสดงแผนท่ีแบบปกติ และภาพถ่ายดาวเทียม 
4) Terrain แสดงลักษณะภูมิประเทศ 
 
3.3.1.9. Download ข้อมูลเชิงพื้นท่ี (Spatial Data) เริ่มจากขยายภาพบริเวณท่ี 

จังหวัดพิษณุโลก 
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3.3.1.10. เมื่อขยายพื้นท่ีจังหวัดพิษณุโลกตามต้องการ Download เรียบร้อยแล้ว 
เลือกท่ีเมนู Vevtor > QuickOSM และเลือกช้ันข้อมูลถนน > Run query 
 

 
 

ภาพที่ 3.10 การเลือกพื้นท่ีต้องการ Download 
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3.3.1.11. บันทึกข้อมูลท่ี Download ด้วยการคลิกขวาช้ันข้อมูลท่ีต้องการบันทึก >  
Export > Save Feature As… จากนั้นจะได้ Shape file ดังรูป  
 

 
 

ภาพที่ 3.11 การบันทึกข้อมูล OpenStreetMap 
 

3.3.2. ดาวน์โหลดข้อมูลถนนของ Google Map ในจังหวัดพิษณุโลก 
 

 
 

ภาพที่ 3.12 การบันทึกข้อมูล Google Map 



31 
 

 
 

3.3.3. รวบรวมข้อมูลถนนของกรมพฒันาท่ีดิน ในจังหวัดพิษณุโลก 
 

 
 

ภาพที่ 3.13 การรวบรวมข้อมูลกรมพัฒนาท่ีดิน 
 

3.3.4. เปิดโปรแกรม QGIS จากนั้นน าข้อมูลท่ีได้รวบรวมและดาวน์โหลดมาเข้าสู่ฐานข้อมูล 
เพื่อเลือกขอบเขตอ าเภอนครไทย จังหวัดพิษณุโลก 
 

 
 

ภาพที่ 3.14 การน าข้อมูลเข้าโปรแกรม QGIS 
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3.3.5. เปิดโปรแกรม GRASS GIS จากนั้นเริ่มต้นใช้โปรแกรม GRASS GIS โดยเริ่มจากการ 
สร้าง project และสร้าง new map set จากนั้นกด Start GRASS session 
 

 
 

ภาพที่ 3.15 การเปิดโปรแกรม GRASS GIS 
 

 
 

ภาพที่ 3.16 การสร้าง project และสร้าง new map set 
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ภาพที่ 3.17 การ Start GRASS session 
 

3.3.6. หน้าต่างนี้จะเป็นการแสดงการเริ่มต้นการใช้งานโปรแกรม GRASS GIS 
 

 
 

ภาพที่ 3.18 การแสดงโปรแกรม GRASS GIS เมื่อ run ส าเร็จ 
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ภาพที่ 3.19 การเริ่มต้นโปรแกรม GRASS GIS 
 

 
 

ภาพที่ 3.20 การแสดงหน้าต่างโปรแกรม GRASS GIS 
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3.3.7. จากนั้นท าการน าข้อมูลเข้าโปรแกรม GRASS GIS 
 

 
 

ภาพที่ 3.21 การน าข้อมูลเข้าโปรแกรม GRASS GIS 
 

 
 

ภาพที่ 3.22 การน าข้อมูลเข้าโปรแกรม GRASS GIS ส าเร็จ 
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3.3.8. จากนั้นท าการแยกหมวดหมู่ของข้อมูลโดยใช้โมดูลต่างๆ ด้วยโปรแกรม GRASS GIS 
โดยโมดูลท่ีใช้มีดังนี้    

 3.3.8.1. Buffer vectors [ v.buffer ] เป็นโมดูลท่ีสร้างบัฟเฟอร์รอบๆ คุณสมบัติ 
ของประเภทข้อมูลท่ีเราก าหนด 
 

 
 

ภาพที่ 3.23 การเลือกโมดูล v.buffer 
 

 
 

ภาพที่ 3.24 การเลือกดูข้อมูลโมดูล v.buffer  มาแสดง 
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ภาพที่ 3.25 ผลการเลือกโมดูล v.buffer 
 

3.3.8.2. Smooth or simplify [ v.generalize ] เป็นโมดูลท่ีใช้ในการก าหนด 
ลักษณะท่ัวไปของแผนท่ีเวกเตอร์ในโปรแกรม GRASS GIS  
 

 
 

ภาพที่ 3.26 การเลือกโมดูล v.generalize 
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ภาพที่ 3.27 การเลือกตัวแปรต่างๆ ให้กับโมดูล v.generalize 
 

 
 

ภาพที่ 3.28 การเลือกดูข้อมูลโมดูล v.generalize มาแสดง 
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ภาพที่ 3.29 ผลการเลือกโมดูล v.generalize 
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3.3.8.3. Clean vector map [ v.clean ] เป็นโมดูลท่ีอนุญาตให้เราแก้ไขข้อมูลของ 
แผนท่ีเวกเตอร์โดยอัตโนมัติ 

 

 
 

ภาพที่ 3.30 การเลือกโมดูล v.clean 
 

 
 

ภาพที่ 3.31 การเลือกตัวแปรต่างๆ ให้กับโมดูล v.clean 
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ภาพที่ 3.32 การเลือกดูข้อมูลโมดูล v.clean มาแสดง 
 

 
 

ภาพที่ 3.33 ผลการเลือกโมดูล v.clean 
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3.3.9. ท าการ Export Vector map ในโปรแกรม GRASS GIS เพื่อมาท าแผนท่ีในโปรแกรม  
QGIS 
 

 
 

ภาพที่ 3.34 การเลือก Export Vector map 
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ภาพที่ 3.35 การเลือกตัวแปรให้กับ v.out.ogr 
 

3.3.10. จากนั้นท าการค านวณหาค่าความถูกต้องของข้อมูลถนนท้ัง 3 แหล่ง 
 

 
 

ภาพที่ 3.36 สูตรค านวณค่าความถูกต้อง 
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บทที่ 4 

ผลการด าเนินงานวิจัย 

ในการศึกษาวิเคราะห์การเปรียบเทียบค่าความถูกต้องเชิงปริมาณและต าแหน่งเชิงพื้นท่ีของ 
ข้อมูล OpenStreetMap เทียบกับข้อมูลของ Google Map และ ข้อมูลของกรมพัฒนาท่ีดิน ในเขต
อ าเภอนครไทย จังหวัดพิษณุโลก สามารถวิเคราะห์ผลข้อมูลออกเป็น 3 อย่างดังนี้ 

4.1 แผนท่ีแสดงข้อมูลถนนท้ัง 3 แหล่ง 
4.2 แผนท่ีแสดงการเปรียบเทียบข้อมูลท้ัง 3 แหล่ง  

4.3 ตารางเปรียบเทียบค่าความถูกต้องของข้อมูลถนนท้ัง 3 แหล่ง 
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4.1 แผนที่แสดงข้อมูลถนนทั้ง 3 แหล่ง 
 

 
 

ภาพที่ 4.1 แสดงภาพรวมของข้อมูลถนน OpenStreetMap ข้อมูล Google Map  
และข้อมูลกรมพัฒนาท่ีดิน ในเขตอ าเภอนครไทย จังหวัดพิษณุโลก 
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4.1 แผนที่แสดงข้อมูลถนนทั้ง 3 แหล่ง 
แผนท่ีแสดงข้อมูลถนนท้ัง 3 แหล่ง จากภาพท่ี 4.1 เป็นการแสดงภาพรวมของข้อมูลถนน  

OpenStreetMap ข้อมูล Google Map และ ข้อมูลกรมพัฒนาท่ีดิน ในเขตอ าเภอนครไทย จังหวัด
พิษณุโลก เพื่อดูความสมบูรณ์ของข้อมูลถนนท้ัง 3 แหล่ง 
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4.2 แผนที่แสดงการเปรียบเทียบขอ้มูลทั้ง 3 แหล่ง 

แผนท่ีแสดงการเปรียบเทียบของข้อมูลท้ัง 3 แหล่ง เป็นแผนท่ีท่ีแสดงข้อมูลถนนโดย เส้นสี 
แดง คือ ข้อมูลถนนกรมพัฒนาท่ีดิน เส้นสีน้ าเงิน คือ ข้อมูลถนน OpenStreetMap และเส้นสีด า คือ 
ข้อมูลถนน Google Map  
 

 
 

ภาพที่ 4.2 แสดงการเปรียบเทียบข้อมูลท้ัง 3 แหล่ง 
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4.2 แผนที่แสดงการเปรียบเทียบข้อมูลทั้ง 3 แหล่ง 
แผนท่ีแสดงการเปรียบเทียบข้อมูลท้ัง 3 แหล่ง จากภาพท่ี 4.2 เป็นการแสดงแผนท่ีในการ 

เปรียบเทียบของข้อมูลท้ัง 3 แหล่ง จากแผนท่ีจะแสดงข้อมูลถนนโดย เส้นสีแดง คือ ข้อมูลถนนกรม
พัฒนาท่ีดิน เส้นสีน้ าเงิน คือ ข้อมูลถนน OpenStreetMap และเส้นสีด า คือ ข้อมูลถนน Google 
Map โดยจากแผนท่ีในภาพท่ี 4.2 จะสังเกตได้ว่า ข้อมูลถนนในเขตอ าเภอนครไทย จังหวัดพิษณุโลก 
ในส่วนของข้อมูลถนน OpenStreetMap ยังคงมีข้อมูลถนนบางเส้นท่ีขาดหาย ไม่ครบถ้วน แต่ข้อมูล
ถนนของกรมพัฒนาท่ีดินและข้อมูลถนนของ Google Map สามารถมาเติมเต็มให้ข้อมูลถนนในอ าเภอ
นครไทยท่ีขาดหายมีความสมบูรณ์และครบถ้วนมากขึ้น 
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4.1 ตารางเปรียบเทียบค่าความถูกต้องของข้อมูลถนนทั้ง 3 แหล่ง 
 
 

 

 

 

 

ตารางท่ี 4.1 แสดงการเปรียบเทียบค่าความถูกต้องของข้อมูลถนนท้ัง 3 แหล่ง 
 

 

ข้อมูลถนน ค่าความถูกต้องเชิงต าแหน่ง ระยะทางรวมในพื้นท่ีศึกษา 
(กิโลเมตร) 

จ านวนสายทางถนน
(สายทาง) 

ข้อมูลถนนOpenStreetMap 79.50% 1,067.261 1,216 

ข้อมูลถนน Google Map 82.80% 1,355.616 1,610 

ข้อมูลถนนกรมพัฒนาท่ีดิน 90.00% 2,100.813 1,709 
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4.1 ตารางเปรียบเทียบค่าความถูกต้องของข้อมูลถนนทั้ง 3 แหล่ง 
การเปรียบเทียบค่าความถูกต้องของข้อมูลถนนท้ัง 3 แหล่ง จากภาพท่ี 4.3 ค่าความถูกต้อง 

ของข้อมูลถนน OSM มีค่าความถูกต้องเชิงต าแหน่งอยู่ท่ี 79.50 เปอร์เซ็นต์ มีระยะทางรวมในพื้นท่ี
ศึกษาอยู่ท่ี 1,067.261 กิโลเมตร มีจ านวนสายทางถนนอยู่ท่ี 1,216 สายทางข้อมูลถนน Google Map 
มีค่าความถูกต้องเชิงต าแหน่งอยู่ท่ี  82.80 เปอร์เซ็นต์ มีระยะทางรวมในพื้นท่ีศึกษาอยู่ท่ี 1,355.616 
กิโลเมตร มีจ านวนสายทางถนนอยู่ท่ี 1,610 สายทางข้อมูล และข้อมูลถนนกรมพัฒนาท่ีดิน มีค่าความ
ถูกต้องเชิงต าแหน่งอยู่ท่ี 90.00 เปอร์เซ็นต์ มีระยะทางรวมในพื้นท่ีศึกษาอยู่ท่ี 2,100.813 กิโลเมตร มี
จ านวนสายทางถนนอยู่ท่ี 1,709 สายทางข้อมูลดังนั้นจึงสรุปได้ว่าข้อมูลถนนกรมพัฒนาท่ีดินมีความ
น่าเช่ือถือและสมบูรณ์กว่าข้อมูลถนน OSM และข้อมูลถนน Google Map 
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บทที่ 5 

สรุปผล อภิปรายผลและข้อเสนอแนะ 

ในการศึกษาวิเคราะห์การเปรียบเทียบค่าความถูกต้องเชิงปริมาณและต าแหน่งเชิงพื้นท่ีของ 
ข้อมูล OpenStreetMap เทียบกับข้อมูลของ Google Map และ ข้อมูลของกรมพัฒนาท่ีดิน ในเขต
อ าเภอนครไทย จังหวัดพิษณุโลก สามารถสรุปผล อภิปรายผลและข้อเสนอแนะ การศึกษาได้ดังนี้ 
 
5.1 สรุปผล 

จากวัตถุประสงค์เพื่อเปรียบเทียบค่าความถูกต้องเชิงปริมาณและต าแหน่งเชิงพื้นท่ีของข้อมูล 
 OpenStreetMap เทียบกับข้อมูลของ Google Map และ ข้อมูลของกรมพัฒนาท่ีดิน ในเขตอ าเภอ
นครไทย จังหวัดพิษณุโลก 

พบว่าข้อมูล OpenStreetMap เทียบกับข้อมูลของ Google Map และข้อมูลของกรมพัฒนา 
ท่ีดิน สามารถทราบถึงค่าความถูกต้องเชิงปริมาณและต าแหน่งเชิงพื้นท่ี ความเหมาะสม ความ
น่าเช่ือถือของข้อมูลก่อนน าไปใช้งานได้จริง โดยมีแผนท่ีแสดงการเปรียบเทียบข้อมูลท้ัง 3 แหล่ง จาก
ภาพท่ี 4.2 เป็นการแสดงแผนท่ีในการเปรียบเทียบของข้อมูลท้ัง 3 แหล่ง จากแผนท่ีจะแสดงข้อมูล
ถนนโดย เส้นสีแดง คือ ข้อมูลถนนกรมพัฒนาท่ีดิน เส้นสีน้ าเงิน คือ ข้อมูลถนน OpenStreetMap 
และเส้นสีด า คือ ข้อมูลถนน Google Map โดยจากแผนท่ีในภาพท่ี 4.2 จะสังเกตได้ว่า ข้อมูลถนนใน
เขตอ าเภอนครไทย จังหวัดพิษณุโลก ในส่วนของข้อมูลถนน OpenStreetMap ยังคงมีข้อมูลถนนบาง
เส้นท่ีขาดหาย ไม่ครบถ้วน แต่ข้อมูลถนนของกรมพัฒนาท่ีดินและข้อมูลถนนของ Google Map 
สามารถมาเติมเต็มให้ข้อมูลถนนในอ าเภอนครไทยท่ีขาดหายมีความสมบูรณ์และครบถ้วนมากขึ้นและ
มีการเปรียบเทียบค่าความถูกต้องของข้อมูลถนนท้ัง 3 แหล่ง จากภาพท่ี 4.3 ค่าความถูกต้องของ
ข้อมูลถนน OSM มีค่าความถูกต้องเชิงต าแหน่งอยู่ท่ี 79.50 เปอร์เซ็นต์ มีระยะทางรวมในพื้นท่ีศึกษา
อยู่ท่ี 1,067.261 กิโลเมตร มีจ านวนสายทางถนนอยู่ท่ี 1,216 สายทางข้อมูลถนน Google Map มีค่า
ความถูกต้องเชิงต าแหน่งอยู่ท่ี  82.80 เปอร์เซ็นต์ มีระยะทางรวมในพื้นท่ีศึกษาอยู่ท่ี 1,355.616 
กิโลเมตร มีจ านวนสายทางถนนอยู่ท่ี 1,610 สายทางข้อมูล และข้อมูลถนนกรมพัฒนาท่ีดิน มีค่าความ
ถูกต้องเชิงต าแหน่งอยู่ท่ี 90.00 เปอร์เซ็นต์ มีระยะทางรวมในพื้นท่ีศึกษาอยู่ท่ี 2,100.813 กิโลเมตร มี
จ านวนสายทางถนนอยู่ท่ี 1,709 สายทางข้อมูลดังนั้นจึงสรุปได้ว่าข้อมูลถนนกรมพัฒนาท่ีดินมีความ
น่าเช่ือถือและสมบูรณ์กว่าข้อมูลถนน OSM และข้อมูลถนน Google Map 
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5.2 อภิปรายผล 

ในงานวิจัยได้ท าการวิเคราะห์ค่าความถูกต้องเชิงปริมาณและต าแหน่งเชิงพื้นท่ีของข้อมูล 
OpenStreetMap เทียบกับข้อมูลของ Google Map และ ข้อมูลของกรมพัฒนาท่ีดิน ในเขตอ าเภอ
นครไทย จังหวัดพิษณุโลก พบว่า ข้อมูลถนนของกรมพัฒนาท่ีดินมีความถูกต้องมากกว่าข้อมูลถนน 
ของ Google Map และข้อมูลถนนของ OpenStreetMap แต่ด้วยว่าข้อมูลถนนของกรมพัฒนาท่ีดิน
นั้นเป็นข้อมูลของหน่วยงานภาครัฐจึงไม่สามารถท่ีจะดาวน์โหลดข้อมูลมาใช้งานได้ง่ายเหมือนข้อมูล
ถนนของ Google Map และข้อมูลถนนของ OpenStreetMap จากผลงานวิจัยสามารถท่ีจะเอามา
เป็นส่วนหนึ่งของ OsgeoThailand ท่ีจะมาดูว่าข้อมูลถนนในส่วนตรงไหนท่ีควรมาแอดทิบิวเพิ่ม ควร
มาอัพเดทข้อมูล ควรมาปรับปรุง เพื่อให้ฐานข้อมูลของ OpenStreetMap มีมาตรฐานท่ีดีขึ้น เพราะ
ข้อมูล OpenStreetMap เป็นข้อมูลฟรีท่ีใครก็ได้สามารถเข้าไปปรับปรุง อัพเดท ดังนั้น เมื่อเรารู้ว่า
ข้อมูลในส่วนตรงไหนไม่ครบเราก็สามารถท่ีจะเป็นจิตอาสาเข้าไปแอดทิบิวข้อมูลในส่วนนั้นได้ เพื่อท า
ให้ข้อมูลของ OsgeoThailand นั้นมีมาตรฐานและดีขึ้น โดยงานวิจัยนี้สอดคล้องกับงานของ Brovelli, 
M.A.; et al, P.(2015). ในการศึกษาเกี่ยวกับกระบวนการใช้ FOSS4G ส าหรับเปรียบเทียบคุณภาพ
ของชุดข้อมูล OSM และชุดขอ้มูลเครือข่ายถนนท่ีเช่ือถือได้ในแง่ของพื้นท่ีความถูกต้อง ครบถ้วน และ
มีประสิทธิภาพ โดยมีคุณลักษณะของโลกแห่งความเป็นจริง เช่น อาคาร ถนน เป็นต้น ผลการวิจัย
พบว่า ชุดข้อมูลท่ีน ามาเปรียบเทียบมีความถูกต้อง ครบถ้วน มีความเหมาะสมในการน าไปใช้งาน ส่วน
ชุดข้อมูล OSM นั้นยังไม่ค่อยมีความถูกต้อง และมีประสิทธิภาพ 
 
5.3 ข้อเสนอแนะ 
 

5.3.1. ควรพัฒนาการเปรียบเทียบ วิเคราะห์ข้อมูลในรูปแบบการประมวลผลบนเว็บแบบ 
อัตโนมัติ (Web Processing Service) เพื่อช่วยลดเวลาในการท างาน ลด user  

5.3.2. เนื่องจากงานวิจัยนี้เป็นการทดสอบโมเดลในการเปรียบคุณภาพและปริมาณของข้อมูล 
ถนนเพื่อทดสอบความถูกต้องของโมเดล  หากจะน าไปใช้ในการท างานจริง ควรเลือกใช้ข้อมูลถนนจาก
หน่วยงานท่ีดูแลข้อมูลถนนโดยตรง 
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